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Clause de non responsabilité 

 

Compte rendu, avis et dégagement de responsabilité 

Le système TECDIS et les produits associés de navigation dont un écran de carte 
électronique, la navigation automatique et le système de sauvegarde de trajectoires sont des 
aides à la navigation marine sûre.  

Tout produits de navigation sont soumis à certaines inexactitudes et décalages ce qui, si 
inconsidéré, peut aboutir à un accident marin ou un incident et une perte conséquente de vie, 
vaisseau, de marchandises et des dommages environnementaux. 

Par conséquent, le marin ne comptera pas que sur une seule aide de navigation (en incluant le 
système TECDIS) pour la navigation sûre du vaisseau. 

Le marin prudent obtiendra des informations de navigation à partir de sources 
supplémentaires, en vérifiant toutes les informations pour n'importe quelles inexactitudes ou 
contradictions en déterminant la position du vaisseau, la direction, la vitesse et la trajectoire 
prévue.
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Acquiescement de Normes 

TECDIS se conforme à la norme (s) suivante ou à d'autres documents normatifs: 

Version 4.7.1 et supérieur: 

 Directive d'Équipement Marine, Module B (MED-B) 
 Résolution d'IMO MSC.232(82) 
 Résolution d'IMO MSC.191(79) 
 Résolution d'IMO MSC.74(69) Annexe 2 
 Résolution d'IMO 694(17). 

Version 4.6.0 à 4.7.0: 

 Directive d'Équipement Marine, Module B (MED-B) 
 Résolution d'IMO MSC.74 (69) Annexe 2 
 Résolution d'IMO 817 (19) comme amendé par MSC.64 (67) Annexe 5 et 

par MSC.86/70) Annexe 4 
 Résolution d'IMO A.694(17). 

Pour un aperçu actuel des versions du logiciel, de l’acquiescement de 
normes et des instructions pour actualiser le logiciel TECDIS aux nouvelles 
normes et règlements, visiter le site internet: 

http://www.telko.no/site/support/tecdis/compliance  
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Chapitre 1:  Informations Générales 

1.1 Introduction 

La carte électronique de navigation TECDIS est un ECDIS (système de visualisation des 
cartes électroniques et d'informations) pour la navigation sûre, la prévision et la surveillance 
de route. TECDIS est conçu et développé selon les spécifications IMO et d'une utilisation 
simple et facile. De bonnes performances et une large gamme de caractéristiques sont 
maintenus simultanément en place. Le système est raccordé aux capteurs de navigation du 
navire, qui fournissent des informations tel que: Position, Cap, Direction, Vitesse, Vent, 
Profondeur, AIS, Radar. (ARPA, EBL, ROT). 

La position de notre bateau et d’autres navires sont affichés en heure réel sur le système de 
visualisation des cartes, qui est approuvé officiellement. La requête de Danger (ENC) et le 
contrôle de Validation prévoient que les plans de voyage affichés soient sans dangers. En 
contrôlant la position conformément au plan, au système d’anti-échouage et d’anti-collision, 
la route est surveillée. 

1.2 Cartographie 

TECDIS utilise un matériel cartographique continu à partir de bases de données de carte 
vectorielles variées. Les cartes (mondiales) professionnelles CM93/3 de C-MAP sont 
généralement utilisées comme base, car elles fournissent une couverture mondiale dans toutes 
les échelles. Les cartes officiellement approuvées (ENC) sont obligatoires pour ECDIS 
lorsque les cartes papier ne sont pas utilisées. Les cartes ENC sont chargées directement dans 
le système en tant que C-MAP SENC décryptées ou au format standard S57 et doivent être 
générées à bord du navire. 

Pour utiliser ECDIS comme produit de substitution pour les cartes papier, les conditions 
suivantes doivent être satisfaites. 

1. Le système doit afficher l’ENC officiel (Carte Marine Électronique), publié par un 
bureau hydrographique national approuvé. (La Norvège: Primar) 

2. Les cartes doivent être actualisées selon SOLAS. 

TECDIS affiche automatiquement la meilleure carte disponible. ENC (SENC) est prioritaire 
et est affiché si disponible; autrement les cartes de la C-MAP Professionnel CM93/3 
(Mondiales) sont utilisées. 

1.2.1 Bases de données des cartes et distribution simplifiée ENC 

If faut savoir que lorsque les ENCs sont distribués, ils ne sont pas utilisés directement dans le 
système ECDIS. Les dossiers d'ENC sont compilés dans une base de données continue 
connue sous le nom de SENC, Système de Carte Électronique de Navigation, qui incorpore 
tout les ENC'S nécessaires et est “prêt à l'usage” à bord du navire. 

Toutes les cartes utilisées par TECDIS sont sauvegardées au format C-MAP SENC (Système 
de Carte Électronique de Navigation). Les cartes peuvent soit être reçues dans le format créé 
par le fournisseur ou générés à bord du navire. 
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Le SENC peut être produit à terre dans un environnement contrôlé, ou en mer dans ECDIS. Il 
est préférable que ce processus prenne place à terre car les spécifications de format de 
données S-57 peuvent être interprétées différemment et il y a donc risque d'utiliser des 
données non-conformes. Ces données ne devraient pas être acceptées dans ECDIS, car elles 
pourraient causer des mauvais fonctionnements, des informations incorrects ou, dans un cas 
extrême de faire se planter l'ECDIS. Par conséquent il vaut mieux que tous ENCs soient 
compilés dans un environnement contrôlé dans le SENC. 

Un autre avantage de distribution du SENC réside dans le fait que le navigateur à bord ne 
perd pas de temps, ni de patience pour convertir l'ENC'S en SENC, un processus qui doit être 
conforme à 100% pour l'ENC. 

La distribution d'ENC au format SENC a été approuvée durant la conférence CHRIS à 
Athènes en avril 2002. Beaucoup d'HO'S reconnaissent qu’elle a permis de simplifier 
l'approche de la cartographie officielle numérique et que cela n'a pas eu d'effet sur la 
performance IMO. 

La C-MAP fournit des données ENC officielles au format SENC conformément à 
l'amendement IHO du paragraphe 3.3 de S-52 et d’une nouvelle Résolution Technique A3.11 
adoptée durant la 16ème Conférence de carte hydrographique internationale d'IHO. Le 
système de distribution C-MAP CM-93/3 SENC a été approuvé par Det Norske Veritas 
(DNV) en mars 2003 avec succès, comme exigé par l'IHO. Le système de distribution est 
soutenu par une infrastructure d’actualisation en heure réelle, qui permet aux utilisateurs 
d'accéder aux corrections de carte directement en ligne. 

Les données ENC des pays qui n'ont pas encore approuvé la distribution SENC sont 
disponibles au Format S-63. 

1.3 Point de référence/Zéro des cartes 

Le zéro des cartes est le modèle mathématique utilisé par un cartographe pour cartographier la 
surface de la terre. Dans le système TECDIS, la grille Mercator est toujours affichée en 
utilisant les coordonnées connues sous le nom de Système Géodésique Mondial 1984 (WGS-
84). Ces coordonnées sont considérés comme les données disponibles les plus précises et 
détaillés. Les cartes électroniques et tous les objets cartographiques sont aussi affichés en 
utilisant les coordonnée WGS-84. La conversion de donnée peut être faite en utilisant “des 
calculs Maritimes” (Chapitre 5.6) 

Toutes les contributions de position dans TECDIS doivent être au format 
WGS-84. 
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champs de valeur, ainsi que la vitesse, le chenal, le rayon et l'heure d'arrêt lors de la prévision 
du trajet. Les boutons RCU-018 exécutent les fonctions suivantes: 

Touches Description 

Puissance Éteint/Allume le système. (Cette touche n’éteint/n’allume pas 
l'écran.) 

Encodeur rotatif VRM Ajuste le VRM actif. 

VRM Marche Active et affiche VRM1 si aucun n'est affiché ou VRM2 est actif. 
Active et affiche VRM2 si VRM1 est actif. 

VRM Arrêt Inactive et efface VRM1 si les deux VRMs sont affichés. Inactive 
et efface VRM2 si VRM1 est actif. 

Encodeur rotatif 
d'EBL  

Règle EBL actif. 

EBL Marche  Ajuste et affiche EBL1 si aucun n'est affiché ou EBL2 est actif. 
Active et affiche EBL2 si EBL1 est actif. 

EBL Arrêt Inactive et efface EBL1 si les deux EBLs sont affichés. 

Inactive et efface EBL2 
si EBL1 est actif. 

 

F1 Active la fonction définie d'utilisateur ou du menu. (Voir le 
3.2.16) 

F2 Active la fonction définie d'utilisateur ou du menu. (Voir le 
3.2.16) 

ALARME ACK Reconnaissance d'alarme pour les alarmes produites par TECDIS. 

DÉFAILLANCE DU 
SYSTÈME 

Lampe rouge derrière la touche lumineuse et son du bip quand la 
défaillance du système est trouvée. Cliquez la touche d'ACK 
D'ALARME pour faire taire le bip. La touche reste allumée 
jusqu'à ce que la raison du problème soit enlevée. 

RADAR Affiche le Transparent Radar d'écrans et la boîte de dialogue du 
transparent Radar, qui fournit des fonctions pour ajuster la couleur 
de l'image radar et de la transparence. 

STD DSP  Active la présentation d'écran standard dans TECDIS. 

1/MARQUEUR  Affiche Les boutons de menu de repères de Nav, qui fournit les 
services de maintenance des différents marqueurs. 

2/ABC/P BRILL Bascule le mode d’affichage sur jour/crépuscule/nuit  

3/DEF/MODE  Choisir le mode de présentation: NU, HU, CU, Radar 

4/GHI/OFF CNT  Dernier ROT/EBL décentré. Si aucunes cartes décentrées. 
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1. Appuyer sur ”Ajouter Nouveau”. Choisissez le type parmi la liste ou utilisez la fonction 
de recherche en bas à droite de l'écran. Si la recherche émet plusieurs résultats, faites les 
défiler en appuyant sur “chercher” plusieurs fois. 

Choisissez si l'objet doit être dessiné comme un point, une ligne ou une zone.  

Á partir de l'avis aux navigateurs: Ce nouvel objet ne sera affiché que lorsque la carte 
spécifique est sur l'écran. Toutes les corrections sont enregistrées sous “extrascl”, sinon la 
correction est verrouillée à une carte spécifique “à partir de l'avis aux navigateurs”.  

Toutes les mises à jour qui ne sont pas verrouillées à une carte spécifique sont affichées, tant 
que la base de données est mise en évidence dans le menu de configuration des dossiers. Et ce 
même si aucunes cartes de la base de données actuelle est présente sur l’écran. 

Appuyer sur “Continuer”. 

2. Nouvel objet de l’alerte aux navigateurs: Choisissez la base de données, l'agence 
productrice, et notez à qui la nouvelle mise à jour doit être reliée. La source d'identification 
doit aussi être entrée. En appuyant sur la flèche une liste apparaîtra. Appuyez sur un numéro 
ou une lettre du clavier pour aller sur la carte désirée. 

Afficher: Centrer la carte sélectionnée. 
Appuyer sur “Continuer”. 

3. Modifier les métriques: Saisissez la lat/long pour l'objet, ou mettez en évidence un rang 
dans la liste et placez-le sur la carte en appuyant sur le bouton gauche. Le point est saisi par 
une position, deux lignes et 3 zones ou d’autres entrées. 

Tab et shift+tab: Bouger le marqueur entre ’Lat’ et ’Lon’ pour insérer la pos. 
Flèche haut et bas: Bouger le marqueur en haut ou en bas, pour choisir les positions. 
Entrées: Nouvelle pos après la pos indiquée. 
Insertion: Nouvelle pos. avant la pos indiquée. 
Effacez: Effacer la pos. indiquée. 
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3.9.1 Calibrer le Moniteur 

Toutes les informations concernant l’écran des cartes électroniques doivent être extrêmement 
visibles. Afin de garantir cela, le moniteur doit être calibré pour afficher les couleurs 
appropriées. Cela est très important, tout particulièrement pour les palettes nocturnes, quand 
l’intensité du moniteur est réduite.  

NB: Assurez-vous d’évaluer les couleurs le soir et aussi la nuit (ainsi qu’en journée). 

Le test de couleur ECDIS pour le calibrage du moniteur est placé dans la bibliothèque de 
présentation IHO. Ouvrez la bibliothèque en appuyant sur Contrôle + alt + shift + T et 
sélectionnez le diagramme schématique en appuyant sur A-B-C-D-E ou T sur le clavier. 

 

Test de luminosité: Ouvrez le diagramme chématique “E” et vérifiez 
que la boîte grise soit clairement visible. 

 

Vérification des couleurs: Ouvrez le 
diagramme d'essai T. Toutes les 
lignes diagonales doivent être 
séparées du fond: 

 3 lignes diagonales jaunes 
 4 lignes diagonales orange 
 3 lignes diagonales magenta 
 4 lignes diagonales vertes 
 3 lignes diagonales bleues 
 3 lignes diagonales grises 

Vérifiez la visibilité de chaque couleurs dans les diagrammes (A-E). Si le moniteur rate le 
test, il ne satisfait plus les besoins minimaux pour la performance d'affichage. Il doit alors être 
évalué par un ingénieur qualifié et être réparé ou remplacé si nécessaire. 

NB. Si les réglages du moniteur ont été changés manuellement dans le menu du moniteur, ou 
pour s'assurer que les réglages corrects sont utilisés, allez dans le fichier de menu 
“Organisation”, appuyez sur “Auxiliaire” et sélectionnez “recalibrer l'écran”.  
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de l'écran en bas à droite. Dans ce champ, le mode d'opération actuel du pilote automatique 
est affiché. 

Les valeurs possibles pour le mode de AP sont: 

Offline  Aucune donnée n'est reçue à partir du pilote automatique. 
Manual  Le pilote automatique est actuellement en mode manuel. 
Headingctrl  Le pilote automatique est actuellement en mode contrôle de cap. 
ROT control Le pilote automatique est actuellement en mode vitesse angulaire de 

braquage. 
Track control Le pilote automatique est actuellement en mode contrôle de trajectoire. 
External  Le pilote automatique est en mode (Distant) Externe et le dialogue de 

contrôle du pilote automatique est affiché dans TECDIS (Voir ci-dessous). 
Override Fait allusion au manuel du pilote automatique 

5.4.2 Contrôle du capteur et arrangement de traitement de secours 

Le système de Contrôle de la Trajectoire doit être raccordé à deux capteurs de position 
indépendants, deux capteurs de cap indépendants et un capteur de vitesse. Les données de ces 
capteurs sont constamment contrôlées par le système et les alarmes sont déclenchées si les 
données sont perdues ou jugées non valides. Les positions et les caps du capteur indépendant 
sont également comparés, en déclenchant des alarmes si la différence de position/cap excède 
les limites spécifiées dans la configuration TECDIS (Voir 7.6 et 5.5). 

Quand les données du capteur ou d'autre défaillances sont découvertes, le système passera si 
possible au contrôle de cap avec des paramètres établis pour suivre d’aussi près que possible 
la trajectoire pré-planifiée sur le fond. Les valeurs pour la 'Route établie’ et ‘le Taux de 
Braquage’ du prochain point intermédiaire (WP) sont définies comme valeurs actives quand 
le contrôle de trajectoires a été terminé.  

Si les deux capteurs de cap échouent ou en cas de coupure de l’alimentation 
électrique du pilote automatique, l'angle du gouvernail ne sera pas changé par 
le système sur l'angle du gouvernail au moment de la défaillance. 

Les événements et les directions suivantes auront lieu quand le Contrôle de Trajectoire est 
arrêté par le système: 

Pilote automatique 

 Le feu d'indication du mode de Contrôle 
des trajectoires devient sombre. 

 Le feu d'indication du mode de Contrôle 
du cap est allumé (si possible). 

 L'arrêt d'alarme du contrôle de trajectoires 
est déclenché. 

TECDIS 

 L'alarme est déclenchée et indique la 
raison de la résiliation du Mode de 
Contrôle de trajectoires. 

 L'écran du mode de PA change vers le 
mode de Contrôle de cap (ou 'Hors ligne' 
si la communication avec le Pilote 
automatique est perdue). 
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5.4.3 Opération de Contrôle de Trajectoire 

Pour activer le mode de Contrôle de trajectoires, un trajet pré-planifié doit être choisi et 
activé. De plus, la position actuelle, le cap et la vitesse du vaisseau par rapport au trajet 
doivent tomber dans les limites spécifiées de la configuration TECDIS (Voir 5.4.5 et 7.6). 

Quand en mode de Contrôle de Trajectoires, TECDIS et le Raytheon Anschütz AP2025 PLUS 
collaboreront pour garder le navire voyageant sur les trajectoires pré-planifiées sur le fond. 
Avant chaque point intermédiaire (WP), une séquence d'événements se produira dans cet 
ordre: 

 Événement Description Quand 

1 Indication: Change Course 
early warning 

Cette indication est activée dans TECDIS entre 1 
et 5 minutes avant le changement de route 
(WOL), comme configurée dans la configuration 
TECDIS (Voir 7.6).  

1-5 min 
avant 
WOP 

2a Indication: 
  

Change Course 
LAST warning 

Si la première indication pour le changement de 
route (1) a été acceptée, cette indication est 
activée dans TECDIS entre 30 et 60 secondes 
avant le changement de route (WOP), comme 
configuré dans la configuration TECDIS (Voir 
7.6). 

30-60 
sec 
avant 
WOP 

2b Alarme:  New WP Si la première indication pour le changement de 
route (1) n’a pas été acceptée, cette alarme est 
activé dans TECDIS entre 30 et 60 secondes 
avant le changement de route (WOP), comme 
configurée dans la configuration TECDIS (Voir 
7.6). 

30-60 
sec 
avant 
WOP 

3 Alarme:  New WP Si la DERNIÈRE indication pour le changement 
de route (2a) n'a pas été acceptée, cette alarme 
est activée dans TECDIS au début du 
changement de route.  

Au 
moment 
de WOP

4 Le braquage est exécuté  Au moment de WOP

5 Sauvegarder l'alarme du 
navigateur à partir du 
système d'alarme séparé  

Si la DERNIÈRE indication pour le changement 
de route (2a) ou Nouvelle alarme de WP (3). n'a 
pas été acceptée, une alarme de navigateur de 
sauvegarde est activée sur le système d'alarme 
séparé.  

30 sec 
après 
WOP 

Aussi longtemps que le Contrôle de Trajectoires reste actif, le système continuera en 
permanence à garder le navire sur les trajectoire pré-planifiées sur le fond sans tenir compte 
des alarmes et indications qui sont reconnues. 

5.4.4 Activer le mode de contrôle de cap 

Le bouton de “Heading” fixe le pilote automatique au mode de contrôle de cap. 
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Alarme Description 

Lost AIS Perdre le signal d'une cible AIS dans le rayon spécifiée dans le 
dossier de menu AIS (voir 3.5.5) 

Point Info Le vaisseau a atteint un point de trajet critique 

OFF TRACK Le vaisseau a bougé à l'extérieur des routes du chenal actives. 

New WP Le vaisseau a atteint un dernier point intermédiaire (WP) dans le 
trajet actif. Contrôle de trajectoires: l'alarme de Changement de route 
donnée quand les indications de changement de route ne sont pas 
reconnues. Voir 5.4) 

Last WP Le vaisseau a atteint un dernier point intermédiaire (WP) dans le 
trajet actif. 

Low Speed La vitesse du vaisseau est en-dessous du seuil permis 
minimal.(Contrôle de trajectoire seulement) 

Lost Sensor! 
Position 1 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour la position 1. 

Lost Sensor! 
Position 2 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour la position 2. 

Lost Sensor! 
Heading 1 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour le cap 1. 
(Contrôle de trajectoire seulement) 

Lost Sensor! 
Heading 2 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour le cap 2. 
(Contrôle de trajectoire seulement) 

Lost Sensor! 
Water Speed 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour la vitesse de l'eau. 
(Contrôle de trajectoire seulement) 

Sensor Error! 
Pos.1 Wrong Datum 

Capteur pour la position 1 envoie une différente donnée que WGS84.

Sensor Error! 
Pos.2 Wrong Datum 

Capteur pour la position 2 envoie une différente donnée que WGS84.

Gyros difference 
limit exceeded 

Différence de cap entre les capteurs de cap 1 et 2 (“Heading 1” et 
“Heading 2”) est plus grand que le seuil permis. (Contrôle de 
trajectoire seulement) 

Pos sensors difference
limit exceeded 

La différence de position entre la Position de capteurs 1 et la Position 
de capteur 2 (“Position 1” et “Position 2”) est plus grande que le 
seuil permis.(Contrôle de trajectoire seulement) 

MONITOR TECDIS a perdu la communication sérielle avec le moniteur. 

AUTOPILOT TECDIS a perdu la communication avec le pilotage automatique. 
(Contrôle de trajectoire seulement) 

Danger OBJ Notre objet avec des marques de dangers dans la zone de sécurité. 

Chart license expired
Check license status 

Vérifiez le statut de licence Une ou plusieurs licences de carte ont 
expiré. Vérifiez le statut de licence (Voir 3.2) et contactez le 
fournisseur de la carte. 

Dynamic licensing 
update deadline 

Date limite de mise à jour. Faire allusion à “TECDIS 4.7.1: New 
Features Guide” (Licence dynamique seulement) 

Dynamic licensing 
out of credits 

Faire allusion à “TECDIS 4.7.1: New Features Guide” (Licence 
dynamique seulement) 

ALARM Autre situation d'alarme, vérifiez la liste d'alarme. 
ALARMS Affiché quand il y a 2 ou plus d’alarmes actives et que toutes les 

alarmes et alertes ont été reconnues. 
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5.5.4 Texte de message d’alertes 

Alarme Description 

new CAUTION Le vaisseau entre dans une nouvelle zone avec des conditions 
spéciales. En cliquant sur le texte “New Caution” dans la liste 
d'alarme, il sera indiqué en rouge sur la carte. 

Lost Sensor! 
COG/SOG 1 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour COG/SOG 1 

Lost Sensor! 
COG/SOG 2 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour COG/SOG 2 

Lost Sensor! 
Heading 1 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour le cap 1 

Lost Sensor! 
Heading 2 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour le cap 2 

Lost Sensor! 
Water Speed 

TECDIS ne reçoit plus de données de la Vitesse de l'eau du 
capteur 

Lost Sensor! 
Radar Arpa 1 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur  
Arpa Radar 1 

Lost Sensor! 
Radar Arpa 2 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur  
Arpa Radar 2 

Lost Sensor! 
Radar Cursor 1 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour le Curseur 1 
Radar 

Lost Sensor! 
Radar Cursor 2 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour le Curseur 2 
Radar 

Lost Sensor! 
AIS 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour l’AIS 

Lost Sensor! 
Depth 

TECDIS ne reçoit plus les données du capteur de profondeur 

Lost Sensor! 
Relative Wind 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour le Vent 
Relatif 

Lost Sensor! 
Route 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour le trajet 

Possible Danger Anti-collision; objet dangereux peuvent-être présent dans la zone 
de sécurité. 

Lost backup link 
to other TECDIS 

Communication perdue avec d'autre TECDIS (Erreur de transfert 
des trajets). 

Change Course 
early warning 

Premier avertissement du prochain changement de route 
(Contrôle de trajectoires seulement) 

Change Course 
LAST warning 

Dernier alerte du prochain changement de route 
(Contrôle de trajectoires seulement) 

Chart license expiring 
check license status 

Une ou plusieurs licences de carte expireront dans moins de 14 
jours. Vérifiez le statut de licence (Voir 3.2) et contactez le 
fournisseur de carte. 
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Alarme Description 

Dynamic licensing 
update deadline 

Faire allusion à “TECDIS 4.7.1: New Features Guide” (Licence 
dynamique seulement) 

Dynamic licensing 
credits low 

Faire allusion à “TECDIS 4.7.1: New Features Guide” (Licence 
dynamique seulement) 

Missing netw. connection 
(TECDIS Setup Export IP) 

La connexion de réseau physique à l'autre unité TECDIS n'est 
pas opérationnelle. Vérifiez la connexion. 

Target buffer use > 95% 
Reduce Ais range 

TECDIS reçoit trop de cibles AIS, réduire la portée de l'AIS 
dans le dossier de menu AIS (Voir 3.5). 

Target buffer full! 
Reduce Ais range 

TECDIS reçoit trop de cibles AIS, réduire le rayon d’action AIS 
dans le dossier de menu AIS (Voir 3.5). 

Ship CPA Danger de collision. (voir chapitre 3.5.6). Quand les alarmes du 
CPA sont désactivées, des alertes sont fournis à la place. 

WARNING Autres alertes, vérifiez la liste d'alarme 

5.5.5 Textes de message de prudence 

Message de prudence Description 

Refer to paper charts Les cartes non officielles sont présentes sur l'écran de la carte. 

Refer to paper charts or 
S52 presentation 

La carte n'est pas affiché dans la présentation S52.  

Ais range is limited Les cibles Ais à l'extérieur d'une gamme indiquée ne sont pas 
affichées (Voir 3.5). 

Sleeping Ais class B 
vessels are hidden 

La classe Ais de Sommeil B les cibles n'est pas affichée (Voir 3.5)

No alarm raised for lost 
close targets 

L'alarme pour les cibles Ais perdues a été désactivée (Voir 3.5). 

All time limited chart 
objects shown 

Les objets de la carte avec une heure limite sont affichés (Voir 
3.3.1). 

5.6 Bases anti-collision 

Chaque fois que la vitesse sur le fond (SOG) du vaisseau est au-dessus de 1.0 kn, le système 
contrôlera continuellement une zone de sécurité devant le vaisseau pour les objets dangereux 
de la carte. L'angle et la portée de la zone de sécurité sont spécifiés dans le dossier de menu 
“Sans Dangers” (Voir chapitre 3.8).  

La zone de menu verticale inclut un écran de carte anti-collision qui affiche cette zone de 
sécurité à tous moments. Cette zone d'écran de la carte est fixée au mode de cap en haut. 

Si des dangers sont découverts, les actions suivantes se produiront: 

 Une alarme anti-collision sera déclenchée. 
 La carte anti-collision accentuera les objets dangereux de la carte dans la zone de 

sécurité. 
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repère EP. Le point estimé est immédiatement lancé, en utilisant la position calculée comme 
point d'origine. 

Arrêt DR: Après avoir lancé la navigation à l’estime dans cette fenêtre, utilisez soit les 
boutons “Sélect. EP pour DR” ou “Auto DR”, ce bouton peut être utilisé pour désactiver le 
mode de navigation à l’estime et revenir utiliser les données de capteur de position pour 
placer le vaisseau. Notez que ce bouton sera non disponible si les deux capteurs de position 
sont perdus. 

Effacer: Ce bouton “Effac.” toutes les observations de la fenêtre LOP, en enlevant n'importe 
quelles observations choisies sur l'écran de la carte. 

Notez que quand le point estimé a été lancé dans la fenêtre LOP, toute 
contribution des capteurs de position primaires et secondaires est ignorée 

jusqu'à ce que la navigation à l’estime soit de nouveau désamorcée dans cette fenêtre! 

L'utilisation de la fenêtre LOP pour produire les points estimés et le point de position est 
enregistré en détail. Pour accéder à ces registres, utilisez le bouton “DR fix” dans le dossier de 
menu “Jrnl.” (Voir 3.7). 
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7.2.1 Inputs (Entrées) 

Notez: Toutes les entrées de position de tous les capteurs externes dans TECDIS 
doivent être au format WGS-84. 

Dans la première zone “Inputs (Entrées)”, vous pouvez configurer le type de message et la 
source des différentes entrées de capteur possibles. 

Dans la première colonne, “Select sensor (Sélectionner le capteur)” choisissez quel capteur 
vous désirez configurer. Le nom du capteur deviendra vert quand des phrases valides 
NMEA du type spécifié sont reçues sur le port indiqué. 

Dans la case à côté de la “Sentence (Phrase)” vous pouvez choisir le type de phrase NMEA à 
partir de laquelle cette entrée devra être lue sur le menu déroulant. Pour plus d'informations 
sur les différentes phrases NMEA, voir le tableau ci-dessous. 

Dans la troisième case, “Port” vous pouvez choisir le port de COM à partir duquel le type de 
données de capteur choisi devra être lu en utilisant les deux boutons flèches en bas de la 
colonne (à droite du menu déroulant pour la vitesse/port). Le champ de port COM 
deviendra rouge si le port de COM indiqué est déjà utilisé par le moniteur, le contrôle 
d'alarme ou RCU-018. Cela signifie que la sélection de port est non valide et qu'un autre 
port de COM doit être choisi pour le capteur ou l'équipement incompatible. 

Dans la quatrième case, “Sensor Description (Description de capteur)”, vous pouvez 
manuellement saisir un texte de description qui identifie l'instrument source du capteur de 
données. 

NB: Quand il y a une collision de port (quand on essaye d'utiliser le même port pour des 
fonctions multiples incompatibles), les ports affectés sont indiqués en rouge. 

Ports d'IP: TECDIS a 12 ports de COM et 
4 ports d'IP. Pour chaque port d'IP, 
l'adresse IP et le numéro de port doivent 

être saisis. Le bouton de “Test” établit une connexion au serveur IP avec l’adresse choisi/le 
numéro de port et la zone de “Receiced data (Données reçues)” et affichera n'importe quelles 
données reçues.  

Exemple: Pour Réceptionner les données de position du GPS, vous avez besoin de: 

1. Choisir “Position 1” ou “Position 2” à partir de la colonne “Select sensor (choisir un 
capteur)”. 

2. Choisir le port de COM auquel le GPS est raccordé dans le champ de “Port”. 
3. Choisir le type de phrase NMEA qui doit être utilisé. 
4. Facultativement (mais recommandé) donner une description identifiant le capteur 

comme un GPS dans le champ de “Sensor description (Description du Capteur)”. Si le 
signal de capteur est perdu pendant que TECDIS est en marche, une alarme sonnera. 
Le message d'alarme indiquera le type de capteur perdu et à quel port il est raccordé 
ainsi que la description du capteur que vous saisissez dans ce champ. De cette 
manière, vous pouvez vite identifier l'instrument défaillant (au lieu de faire allusion à 
la configuration dans le programme de réglages). Les entrées du capteur NMEA et 
leur statut peuvent aussi être affichés dans TECDIS. (Voir chapitre Saisies de données 
Nmea 3.2.1). 
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7.2.2 Speed (Vitesse) 

Dans ce champ choisissez la vitesse de donnée qui va être utilisée pour le port de COM du 
capteur actuellement choisi. La norme NMEA est de 4800 (faible vitesse). Soyez bien 
conscient que certains instruments exigent une différente sélection de vitesse de données. Il y 
a aussi une norme de grande vitesse NMEA (38400). Les unités d'AIS utilisent typiquement la 
grande vitesse pour transmettre autant de données que possible. (Choisissez AIS dans la 
colonne de “Select sensor (choisir un capteur)” et vérifier que le champ de “Speed (Vitesse)” 
indique grande vitesse). La vitesse est changée en la choisissant à partir du menu déroulant. 

7.2.3 Port use (l'utilisation le port) 

Dans cette zone vous pouvez choisir quelles phrases NMEA seront produites par TECDIS. 
Pour envoyer un type de phrase NMEA sur un port de COM, cochez la case là où la phrase du 
type de rang désiré et la colonne de port de COM s’entrecoupent. Vous pouvez trouver des 
descriptions des différents types de phrases NMEA dans le tableau ci-dessus. Concernant la 
phrase de trajet RTE; notez que TECDIS enverra jusqu'à 10 des points intermédiaires (WP) 
du trajet actuellement actif. 

En choisissant “Activate Conning IP server port 2001 (Activer le port de serveur IP 
commande de manœuvre 2001)” vous activez un serveur TCP/IP dans TECDIS pour le 
transfert de données vers le programme de commande de manœuvre TECDIS. Cette option 
devra seulement être choisie quand une unité de commande de manœuvre TECDIS connectée 
doit utiliser des données à partir de TECDIS. 

7.2.4 Port activity (Activité de Port) 

Dans cette zone vous pouvez voir quels ports reçoivent des données. Chaque fois que les 
données sont reçues sur un port de COM, l'indicateur correspondant de cette zone brillera de 
couleur verte. Les indicateurs sont fait pour les ports de COM 1-12, en ordre croissant, de 
gauche à droite. 

7.2.5 Received data on selected port (Données reçues) 

Dans cette zone vous pouvez voir les données reçues du port de COM indiquées en vert dans 
la zone “Input (d’entrées)”. Les données affichées dans la zone des “Received data (Données 
Reçues)” changeront proportionnellement en cliquant sur un des autres ports de COM dans la 
zone “Input (d’entrées)”. 

7.2.6 Autres connexions de port de COM 

Les unités disponibles dans cette zone exigent tous des ports de COM spécialisés (si utilisés). 
Si non utilisés, ces paramètres devraient être mis sur “0”. Si le port de COM indiqué est 
utilisé par un capteur, le champ de sélection deviendra rouge pour indiquer la situation 
de conflit. Cela signifie que la sélection de port est non valide et qu'un autre port de 
COM doit être choisi pour le capteur ou l'équipement incompatible. 

Monitor Ctrl: Choisissez le port de COM auquel le moniteur est raccordé dans ce champ. 
Cette connexion contrôlera la luminosité de l’arrière plan et les paramètres d'étalonnage, ainsi 
que l'alarme sonore dans l'unité d'écran (si utilisé). 
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RCU-018 ctrl: Choisissez le port de COM auquel le clavier Furuno RCU-018 et l'unité de 
contrôle de la boule de commande est raccordé (si utilisé). 

Alarm ctrl: Choisissez le port de COM qui devra être utilisé pour l'interface centrale d'alarme 
(si utilisé). 

FLIR ctrl: Choisissez le port de COM qui devra être utilisé pour l'interface Les énoncés 
prospectifs caméra infrarouge (Forward Looking InfraRed camera). 

7.2.7 Phrases NMEA Soutenues 

TECDIS soutient la communication avec l'équipement externe en utilisant les phrases NMEA 
suivantes, comme spécifié par la norme NMEA et IEC 61162-1 (Ed. 3.0): 

Phrase 
NMEA 

Description Envoyer/ 
Réception 

ABK (AIS) AIS reconnaissance d'émission binaire Réception 
ABM (AIS) Messages AIS binaires Adressés et de sécurité  Envoyer 
ACK (AIS) Alarme reconnue Envoyer 
ALR (AIS) Entrée l'état d'alarme  Réception 
APB Cap du Contrôleur de trajet(le Pilotage automatique) phrase “B”  Envoyer 
BBM (AIS) Message AIS d'émission binaires  Envoyer 
DBT Profondeur en-dessous du Transducteur  Réception 
DPT Profondeur Réception 
DTM Référence de zéro des cartes  Réception 
GGA Système Plaçant Global (GPS) des points  Réception 
GLL Position Géographique - Latitude/Longitude  Réception 
GNS GNSS Données des points  Réception 
HDT Cap Vrai  Réception 
MTW Température de l'eau Réception 
MWV Vitesse du vent et Angle  Réception 
OSD Données de notre Navire  Réception 
RMB Informations Minimales Recommandées de Navigation  Envoyer 
RMC Données GNSS Spécifiques Minimales Recommandées  Envoyer/Reçus 
ROT Taux de braquage  Réception 
RSA Angle de capteur du Gouvernail  Réception 
RSD Données du Système Radar Réception 
RTE Trajets Envoyer/Réception
THS Cap Vrai et Statut  Réception 
TTM Message de cibles de trajets (trackés)  Réception 
VDM (AIS) AIS Message de Liaison de données de VHF  Réception 
VDO (AIS) AIS Rapport de Liaison de données de notre vaisseau  Réception 
VBW Fond double/Vitesse de l'eau Réception 
VHW Vitesse de l'eau et Cap Réception 
VSD (AIS) AIS données statiques de voyage Envoyer 
VTG Vitesse de fond Réception 
VWR Vitesse du vent (Apparente) relative et Angle  Réception 
WPL Localisation du point intermédiaire (WP) Envoyer/Réception
ZDA Heure et date Réception 
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NOTEZ: TECDIS soutient aussi un certain nombre de protocoles de propriété 
pour les zones spécifiques d'application. Contactez votre fournisseur TECDIS 
pour des détails. 

Quand un capteur donné fournit plus qu'une phrase NMEA soutenue, la plus grande option 
des listes suivantes (si applicable) devra être utilisée: 

Position 
1. $??GNS GNSS fixe des données 
2. $??GGA GPS fixe des données 
3. $??GLL Position géographique lat/long 
4. $??RMC Données GNSS spécifiques minimales recommandées 
5. !AIVDO1 Position AIS de notre navire. Rapport de liaison de données VHF  

 UAIS de notre vaisseau 

Route et Vitesse 
1. $??VTG Route et vitesse sur le fond  
2. $??RMC Données GNSS spécifiques minimales recommandées 
3. $??OSD Données de notre navire 
4. !AIVDO Position AIS de notre navire. Rapport de liaison de données VHF  

 UAIS de notre vaisseau 

Cap 
1. $??THS Cap vrai et statut 
2. $??HDT Cap vrai 
3. $??OSD Données de notre navire 
4. $??VHW Vitesse de l'eau et Cap 
5. !AIVDO Position AIS de notre navire. Rapport de liaison de données VHF  

 UAIS de notre vaisseau 

Radar ARPA 
$??TTM Message de cible tracké 

Curseur du Radar 
$??RSD Données du Système Radar 

AIS 
!AI??? Liaison de données d’AIS UAIS VHF 

Profondeur 
1. $??DPT Profondeur 
2. $??DBT Profondeur en-dessous du transducteur 

                                                 

1 Position: !AIVDO peut être utilisé comme source de position secondaire chaque fois que la source primaire 
manque. 
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références. Si cette option n'est pas indiquée, TECDIS exécutera les réglages 
nécessaires.  

 “Arpa is conning referenced (Arpa pilotage référencé)”: Quand cette case est cochée, 
on suppose que les informations de cible du radar Arpa sont déjà ajustées à la position 
du navigateur. S'il n'est pas indiqué, TECDIS exécutera les réglages nécessaires.  

 “Monitor (Moniteur)”: Spécifiez ici la grandeur/taille diagonale du moniteur. 
 “Backward (gyro-180º) (Précédent (gyro-180º))”: Cocher cette case tourne la valeur 

du cap à partir de gyro 180 degrés. 
 Dans la zone d'“Alarm (Alarme)”, vous pouvez choisir si les alarmes sonores 

utiliseront les haut-parleurs de l’ordinateur pour sonner grâce à l’avertisseur du 
moniteur ou par l'Unité de Contrôle RCU-018 dans le traceur de route de carte. 

 “Allow Standby Mode (Permettre Mode veille)”: Quand cette option est activée, il sera 
possible de mettre TECDIS en “Standby Mode (Mode de veille)”. Dans ce mode, 
aucunes alarmes audibles ne seront produites. Le fait d'activer cette option permet 
aussi aux alarmes du CPA d'être désactivées dans TECDIS. 

NOTEZ: Une alerte imposante est affichée chaque fois que le “Standby Mode (Mode 
de veille)” est actif. (Voir 3.8.4, 3.5.6 et 5.5). 

 “Alarm if HDT1-HDT2> 2.5 º (Alarme si HDT1-HDT2> 2.5º)”: Quand cette case est 
cochée, une alarme apparaitra si le cap des deux capteurs “Heading 1” et “Heading 2” 
dévie de plus de 2.5 degrés. 

 Si deux méthodes de positionnement sont utilisées, le bouton “Erease Secondary past 
track (Eff. ancienne trajectoire secondaire)” vous permet d'enlever l’ancienne ligne de 
trajectoire du capteur de position secondaire. 

 “Name (NOM)” et “MMSI”: Le nom du vaisseau et du numéro MMSI doivent être 
spécifiés dans ces champs. 

7.3.1 Enregistrer et restituer les valeurs de défaut de configuration 

En cliquant sur le bouton “Save setup default values (Enregistrer les valeurs de défaut de 
configuration)”, tous les paramètres dans les “Nmea Data (données de Nmea)” et 
“Specification (Spécification)” sont enregistrés comme paramètres par défaut. Si les 
changements temporaires des paramètres sont faits plus tard, les valeurs par défaut peuvent 
être restituées en cliquant sur le bouton “Restore saved default values (Restituer les valeurs 
par défaut enregistrées)”. 

Pour l'utilisation future et afin d’être certain qu'aucuns malentendus ne se produisent 
concernant l'installation, nous recommandons que l'ingénieur de services enregistre le dossier 
de configuration par défaut sur une disquette ou d'autres média. Il peut alors conserver ce 
dossier dans son registre personnel d'installations TECDIS.  

Les dossiers suivants devraient être copiés: 

 C:\ProgramFiles\TECDIS\dta4.setup 
 C:\ProgramFiles\TECDIS\Telchart.ini 

NOTEZ: Quand une Clé de Service est présente lorsque la configuration de 
TECDIS est fermée, une copie de sauvegarde des dossiers spécifiée ci-dessus est 

automatiquement copiée sur la Clé de Service. 



TECDIS 

 

7.4 C

doivent 
éditions

Manuel 

Chart Inst

être acquis
s les plus ne

tallation/M

es. Les lice
euves de bas

Misc (Inst

nces “Subsc
se de donné

tallation d

7.4
ba

Cli
nou
don
CD
doi
CD
des
pro
aff
de 
Up
Def

Im
“P
édi
la c
don

cription (d'a
ées de la car

de la cart

4.1 Install
ses de donn

iquer sur “C
uvelle zone
nnées cartog

D pour la ba
it être explo

D-ROM à pa
ssous de la l
ogramme de
fichera les a
données de

pdate (Actua
efault” (Effa

mportant: Le
urchase (d'A
ition spécifi
carte. Si une
nnées est in
abonnemen
rte sont insta

e/Divers) 

ler, actualis
nées de la c

Copy (Copie
avec un ap

graphique in
ase de donné
oiter et choi
artir du men
liste de base
e configurat
actions possi
e la carte: In
alisez), Rem
acez et “rég

s licences c
Achat)” son
ique de la b
e édition dif

nstallée, de n
t)”' restent v
allées. 

 

sez ou effac
carte  

er)” pour ou
perçu des ba
installées. In
ées de la car
isissez le lec
nu déroulan
e de donnée
tion lira le C
ibles pour l

nstall (Instal
move and “S
gler par Déf

cartographiq
nt verrouillé
ase de donn
fférente de 
nouvelles li
valides qua

Page 91 

 

cez les 

uvrir une 
ases de 
nsérez le 
rte qui 
cteur de 

nt en-
es. Le 
CD et 
a base 
llez), 
Set as 
faut”). 

que 
ées à une 
nées de 
base de 

icences 
nd les 



Page 92 

 

bases de
recomm

L'option
Choisir 
licences
licences

7.4.2 E

Dans ce
nécessa

 

e données in
mandons que

Important: 
pas être en

n “Remove L
cette option

s des cartes 
s de carte va

Enter Regi

ette zone sai
aire pour une

nstallées: “R
e la base de 

Quelques b
nlevées à m

Licenses (Ef
n et appuyer
pour la bas

alides à votr

istration In

isissez l'info
e licence de

 

Remove (Eff
données “W

bases de don
moins que vo

Effacer les L
r sur “Start 
e de donnée
re dispositio

nformation 

ormation du
e la carte et 

 

Si 
de
ser
co
ba
et 
tha
lec
dé
Qu
tro
le 
ch
ins
an
ins

Vo
do

ffacer)” et “
World (Mon

nnées cartog
ous n'ayez u

Licences)” s
(Démarrer)

es indiquée
on avant de 

(Entrées d

u vaisseau e
de garantie

un CD n'es
e données ca
rait le cas p

ontenant des
ases de donn
modifier en
an the CD-R
cteur de CD
éroulant du l
uand la conf
ouver une ba
lecteur cho

hoisir manue
stallée en ap

n Installed D
stallée)”. 

ous recevrez
onnées que v
Set as Defa

ndiale)” soit

graphique s
un CD pour 

era aussi af
r)” vous per
. Assurez-v
démarrer c

d'informati

et du proprié
. 

st pas dispon
artographiqu
our les base

s données im
nées peuven
n choisissan
ROM drive 

D-ROM)” à 
lecteur. (Par
figuration e
ase de donn
isi, vous av
ellement un
ppuyant sur
DB (Sélectio

z deux optio
vous choisis

ault (régler p
t régler par 

ont protégé
la base de d

ffichée dans
mettra d'enl
ous d’avoir 
ette option!

on du vaiss

étaire. Cette

TECDI

nible pour l
ue (Comme
es de donné
mportées S5
nt être sélect
nt un lecteur
(autre que 
partir du m
r exemple D

est incapable
nées de la ca
vez la possib
ne base de d
r le bouton “
onner une D

ons pour la 
ssez dans la
par Défaut)
défaut, si in

ées et ne peu
données dis

s certains ca
lever toutes

r de nouvell
! 

seau):  

e informatio

IS Manuel  

la base 
e cela 
ées 
57), ces 
tionnées 
r “Other 
le 

menu 
D:\). 
e de 
arte sur 
bilité de 
onnées 
“Select 

DB 

base de 
a liste de 
)”. Nous 
nstallée. 

uvent 
sponible. 

as. 
s les 
es 

on est 



TECDIS 

 

7.4.3 S

Vaissea

7.4.4 S

Le bout
l'approc

Cela est

Choisir 
permet 
celle fou

7.4.5 M

Cette zo
l'actuali

Manuel 

Send regist

au)”. 

Start C-MA

ton “Start C
che à la base

t utile si le s

une base de
de vérifier q
urni par la C

Monitor C

one fournit d
iser et les di

tration (En

AP Chart M

C-MAP Char
e de donnée

soutien “Jep

e données d
que la base 
C-MAP. 

alibration 

des informa
iagnostics p

nvoyer l'ins

Manager (D

rt Manager
es de la carte

ppesen Mar

de carte et cl
de données

and Test (C

ations sur le
pour tester la

scription) 

Quan
enreg
l'insc
du pr
Diske
sélect
enreg
Si “Se
est sé
sauve
vous 
dossi
l'adre
chaqu
“Vess

Démarrer l

r (Démarrer
e C-MAP, l

rine” doit pr

liquer sur “
s n'a pas été

Calibrer et

e statut de ca
a connexion

nd l'informat
gistrée, l'opt
ription appa

rogramme d
ette (Envoye
tionné, le do

gistré sur un
end manual

électionné, l
egardé sur le
informant d
er apparaitr

esse de cour
ue fois que v
sel informat

le gestionna

r gestionnai
la licence et

rocéder à de

Check Sign
corrompue

t tester le M

alibration d
n au monite

tion du vais
tion qui perm
araitra dans 

de configura
er sur Disqu
ossier d'enre

ne disquette,
lly (Envoyer
le dossier d'
e disque dur
du nom et d
ra. Envoyez
rrier électron
vous chang
tion (d'infor

aire de C-M

ire de carte 
t l'interface 

es ajusteme

ature (Vérif
e et est toujo

Moniteur) 

du moniteur 
ur en série. 

sseau a été s
met d’envoy

s la partie pr
ation. Si “Se
uette)” est 
registrement
, une fois in
r manuellem
'enregistrem

ur et un mes
de l'emplace
z ce dossier 
nique indiq

gez les donn
rmations du

MAP) 

C-MAP)” f
de diagnost

 

ents du systè

fier la Signa
ours la mêm

actuel, com
 La calibrat

Page 93 

saisie et 
yer 
rincipale 
end on 

t sera 
nsérée. 
ment)” 
ment sera 
sage 

ement du 
à 
ué 

nées 
u 

fournit 
tics. 

ème. 

ature)” 
me que 

mment 
tion 



Page 94 

 

appropr
justes. 

Pour ca
Automa
cela ne 
Load Ca
choisiss
trouvé, 

Monito
de calib
rectifier

Messag

No serial

Calibrati

Wrong m

Monitor 
calibratio

Automat
verified 

Manual c

Automat
verified 

Manual c

Calibra

File… (
de charg

riée du mon

librer le mo
atic Calibrat
marche pas
alibration F
sez le bon d
il peut être 

or Calibrati
bration du m
r n'importe q

ge de Statu

l line to monit

ion nor perfor

manual calibra

contains wron
on! 

tic calibration 

calibration loa

tic calibration 

calibration loa

ation name

(Calibratio
ger un dossi

niteur est néc

oniteur essay
tion (Identif

s, calibrez m
File… (Cali
dossier de ca

obtenu par 

ion Status (
moniteur. Vo
quels problè

ut  

tor! 

rmed! 

ation file loade

ng automatic 

loaded but no

aded but not v

loaded but no

aded and verif

 (Nom de c

on Manuelle
ier de calibr

cessaire pou

yez d'abord
fier le Moni

manuellemen
bration Ma

alibration co
le fournisse

(Statut de c
oir ci dessou
èmes: 

Act

Racc
2:  et

Exéc
desso

ed! Le d
moni
votre
manu

Le m
moni

ot La ca
corr
"Noverified 

ot La ca

fied 

calibration)

e: Charger
ration du m

ur garantir d

d d'appuyer 
iteur et Cha
nt en appuy

anuelle: Cha
orrespondan
eur de souti

calibration
us concerna

tion 

corder le moni
t 3.2. 

cuter la calibra
ous. 

dossier de calib
iteur connecté
e fournisseur d
uelle. 

moniteur ne co
iteur. Contact

alibration a ét
recte en comp
m de calibra

alibration a ét

): Indique le
autom

Moni
le nom
monit
calibr

Ident
Calib
Char
l'iden
monit
calibr

Manu
r le dossier 

moniteur man

des couleurs

sur le bouto
arger la cali
yant sur le b
arger le Dos
nt au monite
en de TECD

n du Monite
ant les valeu

iteur à un port

ation automat

bration manue
é. Obtenez le d
de soutien TE

ontient pas les 
tez votre fourn

té exécutée av
parant le mod
ge” avec l'éti

té exécutée et 

e nom de ca
matique actu

itor Name (
m du modèl
teur durant 
ration autom

tify Monito
bration (Ide
rgez la calib
ntification au
teur et essai
ration autom

ual Calibra
de calibrat
nuellement.

s de carte et

on “Identify 
ibration Au
outon “Man
ssier de cal
eur. Si ce do
DIS. 

eur): Indiqu
urs possible

t sérielle confo

ique ou manu

elle chargée ne
dossier de cali

ECDIS et répét

dossiers corre
nisseur de sou

vec succès. Vé
dèle du monit
quette de mo

vérifié avec s

alibration m
uellement ch

(Type de M
le du monite
le dernier p

matique. 

or and Load
entifiez le M
bration Aut
utomatique 
ie de charge

matiques du 

ation: Load
tion…): Per
 

TECDI

t des symbo

 Monitor an
utomatique)”
nual Calibr
libration…)
ossier n’est 

ue le statut a
s et les étap

formément au 

uelle comme d

e correspond 
libration corre
ter la calibrati

ects du calibra
utien TECDIS

érifiez la calib
teur spécifié d
odèle du mon

succès. 

manuelle ou 
hargée. 

Moniteur): I
eur donné p

processus de

d Automat
Moniteur et
tomatique)
du type de 

er les donné
u moniteur. 

d Calibratio
rmet à l'opé

IS Manuel  

oles 

nd Load 
”. Si 

ration: 
” et 
pas 

actuel 
pes pour 

Chapitre 

décrite ci-

pas au 
ect depuis 
ion 

ation du 
. 

bration 
dans le 
iteur. 

Indique 
par le 
e 

ic 
t 
): Lance 

ées de 

on 
érateur 



TECDIS 

 

Monito
aux test
retroécl

7.5 L

7.5.1 T

Les info
dessous
incluent
optionn
supplém
cliquer 

Manuel 

or Connecti
ts pour vérif
airage et tes

Licensing 

TECDIS L

ormations c
s en cliquant
t le numéro 

nelles install
mentaires, un
sur le bouto

ion Tests…
fier la conne
st d'identific

(Concessi

License (Lic

oncernant l
t sur “Show
de licence,

lées, en bleu
n mot de pa

on “Program

… (Évaluer l
exion en sér
cation du m

ion de lice

cence TECD

a licence de
w/edit licens

 les informa
u à droite de
asse doit êtr
m (Program

la Connexi
rie du moni

moniteur). 

ences) 

DIS) 

e système ac
e (Montrer/
ations de la 
e la zone. Po
re saisi dans
mme)”. 

ion au Mon
iteur (test de

ctuelle sont 
/éditer licen
version et u

our activer 
s le champ “

niteur …): P
e bip, test d'

affichées c
nce)”. Ces in
une liste de 
des compos
“Password (

Permet d’ac
d'ajustage du

comme illus
nformations
composant

santes optio
(Mot de pas

Page 95 

ccéder 
u 

 

stré ci-
s 
tes 
onnelles 
sse)” et 



Page 96 

 

7.5.2 L

Add lic
région p
Area Na
caractèr
sur “Add

Add Li
utiliser u
dossier,
automat

Dans ce
non vali
toutes le
comman

7.5.3 D

Pour les
Feature

Licence de

cense manu
pour laquell
ame (nom d
res est saisi 

dd License (A

cense from
un dossier d
 choisissez 
tiquement a

ette zone, il 
ides [“Get e
es licences v
nde de nouv

Dynamic L

s informatio
es Guide”. 

 la C-MAP

ually (Ajout
le vous avez

de zone ou d
dans le cha

(Ajouter la L

m file (Ajout
de “passwor
le et appuy

activées. 

est aussi po
expired lice
valides [(“L
velles licenc

Licensing (L

ons concern

P 

tez des licen
z reçu une li
d' Ensemble 
amp de “Lic
Licence)” po

tez la licenc
rd.usr” pou
ez sur “OK”

ossible de ré
nses” (Rece

Licenses list
ces [“Licens

Licence Dy

nant la carte 

nces manu
icence dans
de données

cense string 
our l’activer

ce du dossi
ur activer les

K”. Les licen

éceptionner
evoir des lic
t” (Liste de 
se order” (C

ynamique)

dynamique

ellement):
s la fenêtre à
s”)]. Le cod
(Chaine de
r. 

ier): Utilise
s licences d

nces contenu

r une liste de
cences expir
Licences)] 

Commande 

e, faites allu

Choisissez 
à droite [sou

de de licence
e licence)”. F

ez cette optio
e carte, trou
ues dans le d

es licences q
rées)], pour 
et produire 
de Licence)

usion “TECD

TECDI

la zone ou 
us le “Data
e composé d
Finalement

on si vous v
uvez et parc
dossier sero

qui sont exp
r voir une lis
un dossier 
)].  

DIS 4.7.1: N

IS Manuel  

la 
 Set or 
de 16 
, cliquez 

 

voulez 
courez le 
ont 

pirées et 
ste de 
de 

New 



TECDIS 

 

7.6 T

Sur cett
AP2025

NB: le p
connexi

7.6.1 S

Les vale
Contrôl

Max co

Max lan

Min. sp

Manuel 

Track Con

te onglet, le
5 PLUS et a

Faites allu
l'installat

pilote autom
ion de capt

Starting re

eurs dans ce
e de trajecto

ourse deviat

ne deviatio

peed 

ntrol (Con

s paramètre
au Contrôle 

usion au M
tion et la co
matique et
teur! 

equirement

ette zone sp
oires puisse

tion Le n
vais

on La d
plan
de l'
chen
‘Dév
être 
est a

La v

ntrôle de t

es pour la co
de trajectoi

anuel D'ins
onfiguratio
TECDIS d

ts (Exigence

pécifient les 
e être activé

nombre max
sseau peut d

distance ma
nifiée, expri
'étape de la 
nal pour l'ét
viation max
à 200 m de

activé.) 

vitesse mini

trajectoir

onnexion au
ires peuvent

stallation R
on du pilote
doivent avo

es de déma

conditions 
é. 

ximum de d
différer de la

aximum de p
imée comm
route plani

tape de traje
x du chenal’
e la route pl

imale du va

res) 

u pilote auto
t être saisis.

Raytheon A
e automatiq
oir le même

arrage) 

nécessaires

degrés dont 
a route plan

position du
e multiplica
fiée. (Par ex
et initial pla
’ est de x2, 
anifiée quan

aisseau en nœ

omatique Ra
. 

Anschütz A
que.  
e cap et les 

s avant que 

la route sur
nifiée. 

vaisseau à p
ateur de la l
xemple, si l
anifié est de 
la position 
nd le Contrô

œuds. 

aytheon An

AP2025 PLU

mêmes ent

le mode de 

r le fond (RS

partir de l'é
largeur du c
le paramètre
e 100 m et la
du vaisseau
ôle de trajec

Page 97 

 

nschütz 

US pour 

trées de 

SF) du 

tape 
chenal 
e du 
a 
u peut 
ctoires 



Page 98  TECDIS Manuel  

 

7.6.2 Default values new route (Valeurs de défaut du nouveau trajet) 

Les valeurs dans cette zone seront utilisées comme valeurs implicites pour les paramètres 
spécifiés lors de la planification d’un nouveau trajet. 

Speed kn La vitesse par défaut planifiée pour de nouvelles étapes en nœuds 

Lane x 0.01 NM La largeur par défaut planifiée du chenal pour de nouvelles étapes, 
exprimée comme centièmes d'un mile naval. (Par exemple, si la 
valeur spécifiée ici est de 10, la largeur du chenal implicite sera de 
0.1 NM.) 

Turn radius x 0.1 NM Le rayon de braquage par défaut planifié pour de nouvelles étapes, 
exprimé comme dixième d'un mile naval. (Par exemple, si la 
valeur spécifiée ici est de 5, le rayon de braquage implicite sera de 
0.5 NM.) 

7.6.3 Autres paramètres 

Anschütz AP 20205 
PLUS at COM 

Spécifiez le port de COM auquel le pilote automatique Raytheon 
Anschütz AP 2025 PLUS est raccordé. 

Min. allowed turn 
radius x 0.01 NM 

Ce paramètre spécifie le rayon de braquage minimal permis, 
exprimé comme centièmes d'un mile naval. Cette valeur devrait 
être déterminée pendant les essais en mer du vaisseau. 

Max. Allowed WOL 
distance x 0.01 NM 

Ce paramètre précise la valeur maximum permise pour la 
distance sélectionnée du point de manœuvre de la barre choisie 
par l’opérateur [WOL (WheelOver Line)], exprimée comme 
centièmes d'un mile naval. 

Max Remote Control 
ROT 

Ce paramètre spécifie la valeur maximum du taux de braquage 
permise (ROT) dans le panneau de contrôle de la télécommande 
du pilote automatique dans TECDIS, exprimé en degrés par 
minute. 

WP warning and alarm 
time 

Ce paramètre contrôle combien de temps est nécessaire avant que 
des alertes de point intermédiaire (WP) et des alarmes 
apparaissent. 

Alarm difference 
primary and secondary 
heading 

Ce paramètre contrôle le nombre de degrés qui peuvent différer 
pour les valeurs de capteur de cap primaires et secondaires avant 
qu'une alarme n'apparaisse. Si les deux capteurs de cap diffèrent 
plus que cette valeur, une alarme apparait dans TECDIS. 

Alarm limit difference 
primary and secondary 
position x 0.01 NM 

Ce paramètre contrôle la distance permise entre les deux capteurs 
de position avant qu'une alarme ne soit produite, exprimée en 
centièmes d'un mile naval. Si la distance entre les positions 
annoncée par les deux capteurs de position est plus grande que 
cette valeur, une alarme est produite/générée dans TECDIS. 
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Chapitre 8:  Autres 

8.1 Error Messages (Messages d'erreur) 

La plupart des fonctions TECDIS incluent la détection d'erreurs automatiques. Si possible, les 
mesures correctives seront prises sans exiger l'intervention d'un opérateur. En cas d’erreurs 
critiques, l'opérateur est notifié. Le système d'exploitation de Windows et les routines de 
soutien peuvent dans certains cas afficher des messages d'erreur non énumérés en plus des 
situations d'erreur possibles énumérées ici. Les mesures correctives (si possible) sont lancées 
en démarrant ECDIS. En cas d’échec du système n'importe quels messages d'erreur devraient 
donc être notés. Si ECDIS ne répond pas ou à l'air de mal fonctionner, essayez de le 
redémarrer. Si la situation d’erreur n’est pas réglée, contactez l'opérateur de soutien. 

Erreur devraient  

10=Init required too much space Mémoire pleine ou erreur. Essayez de redémarrer 
ECDIS. 

11=Bad init parameters Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

12=Data files not found Le vieux fichier de données a été effacé ou détruit. Le 
nouveau fichier de données (vide) est automatiquement 
crée 

13=Open db can not determine type of 
file 

Erreur d'installation, Utilisation de données incorrects. 

14=Data files appear to be corrupted Essayer de redémarrer ECDIS pour crée le nouveau 
fichier de données. 

16=Could not create index file Erreur de disque dur ou mémoire pleine, essayez 
d'effacer de vieilles données. 

17=Could not create data file Erreur de disque dur ou mémoire pleine, essayez 
d'effacer de vieilles données. 

18=Tried to create existing index file Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

19=Tried to create existing data file  Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

24=Could not close file Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

46=File number already in use Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

47=c-tree has not been initialized Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

  

101=C-Map system files not installed Installation incorrecte ou incomplète. 

102=No C-Map charts installed! Installation incorrecte ou incomplète. 
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Erreur devraient  

103=No chart database set as default! Installation incorrecte ou incomplète. 

104=g_manager->Init() failed Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

105=g_map->Init() failed Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

106=g_mini->Init() failed Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

107=Update successfully completed Confirmation de mise à jour. 

108=g_map->SetZoom() failed Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

109=g_map->SetScale() failed Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

110=g_mini->SetScale() failed Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

111=g_map->SetRotation() failed Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

112=g_mini->SetRotation() failed Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

113=g_map->AddBase() failed Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

  

177=Not TECDIS dongle Licence dongle trouvée, mais non approuvée. 

188=Error in periodic ID check Aucune licence dongle trouvée ou approuvée. 

189=File read failed Erreur de la licence dongle. 

190=Read of file length failed Erreur de la licence dongle. 

191=File number out of bounds Erreur de la licence dongle. 

192=CMap init error Licence dongle approuvée pas la C-MAP. 

193=Init has not been called Erreur de communication avec la licence dongle. 

194=Error parsing system ID Erreur de communication avec la licence dongle. 

195=CMap registry error Erreur de communication avec la licence dongle. 

196=Dongle is not Telko dongle La licence dongle n’est pas approuvée. 

197=No eToken dongle present Aucune licence dongle trouvée. 

198=CMap init error Erreur de la licence dongle. 

199=Init has not been called Erreur de communication avec la licence dongle. 

200=Unknown error Avec les erreurs liées à la licence dongle, essayez 
d'enlever puis de réinsérer la licence dongle, ou essayez 
de la connecter à un autre port USB. Essayez alors de 
redémarrer ECDIS. 
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8.2 8.2. Révision/Changement de l’historique 

Révision 1.0 (18.02.2005) 
 Première édition 

Révision 1.1 (23.02.2005) 
 La plupart des illustrations actualisées 
 Chapitre 3.5: Nouvelle fonction - Menu du Navire (“vers le Deuxième TECDIS”) 
 Chapitre 3.7.4: Texte révisé pour “Inclure vérification Mondiale”. 
 Chapitre 4.0: Texte révisé 
 Chapitre 5.2: Nouvelle fonction - “Agrandi le trajet”  
 Chapitre 5.3.1: Nouvelle fonction -Transfert de trajet primaire et secondaire vers le 

deuxième TECDIS. 
 Chapitre 7.3: Texte révisé, nouvelle fonction - “Export de données IP” 
 Chapitre 7.3.1: Texte révisé 
 Chapitre 7.5.2: Texte révisé 

Révision 1.2 (24.02.2005) 
 Page de couverture avant et arrière ajoutée 

Révision 1.3 (09.04.2005) 
 Illustrations actualisées 
 Chapitre 3.2.7: Adjonction de Texte C-MAP des “mises à jour de la carte”: refus 

manuel 
 Chapitre 3.3.2: Description de nouveau paramètre: dangers sûrs 
 Chapitre 3.4: Nouvelle case à cocher: montrer le symbole du bateau avec des cercles 

doubles. Définir les paramètres de trajectoires d'AIS. 
 Chapitre 3.7.4: Nouvelle alarme: zone 'restreinte'. 
 Chapitre 4.5: Texte et illustration du symbole du bateau avec et sans cercles. 
 Chapitre 4.7.3: Nouveau paragraphe: dangers sûrs (illustrés).  
 Chapitre 4.8.3: Nouvelle fonction pour les zones: le remplissage est maintenant 

optionnel. 
 Chapitre 5.2.1: Texte ajouté: quand dernier WP est à moins de 0.1 Nm du premier 

WP, le trajet sera navigué en boucle (répété). 
 Chapitre 5.5: Dans le dialogue de trajectoires, la case à cocher pour “la largeur” de 

trajectoire a été enlevée. 
 Chapitre 6.5: Symboles d'AIS Actualisés. 

Révision 1.4 (24.05.2005) 
 Illustrations actualisées 
 Chapitre 3.2.1: Commandes de clavier changés  
 Chapitre 3.2: Nouveau paramètre pour le tirant d'eau du navire et pour le volume de 

l'alarme. Le numéro de version de TECDIS a été déplacé dans le dossier de menu de 
carte (“?” info carte) 

 Chapitre 3.3: Nouveaux paramètres de carte 
 Chapitre 3.5: Texte révisé de sauvegarde et de copie vers le deuxième TECDIS 
 Chapitre 3.6: Vue de l’écran de capture a été enlevée; nouveaux journal/sessions: midi 

et 12h. Utilisation ENC  
 Chapitre 3.7.3: Texte révisé du CPA 
 Chapitre 3.7.4: Nouvelle alarme optionnelle: danger possible 
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 Chapitre 3.8.1: NB ajouté: rappelez-vous d'évaluer des couleurs pour la présentation 
de nuit et nocturne 

 Chapitre 4.2: Nouvelles alertes de texte concernant le type de carte 
 Chapitre 4.7: le texte des hasards sûrs a été révisé 
 Chapitre 5.2: Quand un trajet est dessiné ou édité, tous les autres trajets existants sont 

affichés en gris en arrière-plan. 
 Chapitre 5.3: Le point critique peut maintenant aussi être saisi sur une étape. (texte 

révisé) 
 Chapitre 5.4: Le nouveau chapitre “Alertes et Alarmes” 
 Chapitre 5.5: La vitesse minimale d'alarme a été enlevée 
 Chapitre 6.1: Infofichier pour nos propres objets a été enlevé 
 Chapitre 7.2: DBS de la phrase Nmea ont été enlevées 
 Chapitre 7.3: Taille et capteurs, nouvelle fonction: arpa trompe référé 

NB: Les chapitres précédents 5.4 - 5.6 sont devenus 5.5 - 5.7.  

Révision 1.5 (05.01.2006) 
 Chapitre 3.2: La nouvelle fonction dans le menu de configuration des utilités de la 

carte, illustration actualisée 
 Chapitre 3.2.8: Nouvelle fonction: licences de carte 
 Chapitre 3.6: Texte actualisé. STD arrête la lecture. 
 Chapitre 3.7: Nouveau choix dans le menu de sécurité: Aucune alarme CPA perdue 
 Chapitre 4.6: Texte actualisé. Quand AUTO est appuyé, l'échelle n'est pas changée.  
 Chapitre 5.2.1: Texte actualisé. Dessin de trajet amélioré quand le rayon de braquage 

est non valide. 
 Chapitre 5.2.2: Texte actualisé. Réviser un trajet actif. 
 Chapitre 5.3: Texte actualisé. Choisir avec le point intermédiaire (WP) pour viser, 

quand la position du navire est de plus que 2x la largeur du couloir du trajet choisi.  
 Chapitre 5.5: Texte actualisé. Centres de la carte sur les alertes d'anti-collision 

indiquées.  
 Chapitre 6.2: Texte actualisé et illustration. Visualisation de pilotage avec le vent réel 

ainsi que relatif et les différents types de vitesse du vent.  
 Chapitre 7.3: Texte actualisé et illustration. Nouveaux choix: “En arrière (gyro-180º)” 

et “augmenter l'alarme si HDT1-HDT2> 2.5º”. 
 NB: les chapitres précédents 3.2.8 - 3.2.11 sont devenus 3.2.9 - 3.2.12. 

Révision 1.6 (04.08.2006) 
 Chapitre 2.3.2: Nouvelle fonction: le curseur se transforme en flèche dans les coins 

(cas 67, 19.94.06) 
 Chapitre 3.2: Nouvelle fonction: Sélection de fuseau horaire (cas 98, 22.05.06) 
 Chapitre 3.7: Texte actualisé et illustrations: Nouvelle fonction - supprime l'alarme 

CPA (cas 53, le 30.03.06) 
 Chapitre 4.1: Nouvelle fonction: Le curseur devient une flèche sur les bords (cas 67, 

19.94.06) 
 Chapitre 5.2.1: Texte actualisé: Les premiers secteurs sont affichés par la position du 

curseur 
 Chapitre 5.2.8: Texte actualisé et illustrations. Nouveau: ROT 
 Chapitre 6.1.1: Texte actualisé et illustrations. Nouvelle fonction: Clavier de l'écran 

(cas 22, 07.03.06) 
 Chapitre 7.2.1: Texte actualisé. Alerte de collision au port (cas 69, 19.04.06) 
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 Chapitre 7.3: Texte actualisé et illustrations. Nouvelle fonction: Mode de shiphandle 
(cas 53, 30.03.06) 

Révision 1.7 (22.10.2006) 
 Chapitre 2.3.2 ajouté, Opération d'unité de Contrôle RCU-018 
 Chapitre 5.2.8: Illustration actualisée et description de colonne de ROT  
 Chapitre 7: Actualisé pour correspondre au manuel d'installation rev. 1.5. 
 Nouveau chapitre ajouté 5.4: Contrôle de routes suivies. 
 Les chapitres suite au Chapitre 5.4 renuméroté. 
 Chapitre 2.4: Illustration actualisée 
 Chapitre 2.4.2: Ajout de la description du bouton du transparent radar  
 Chapitre 4.9 ajouté. Transparent Radar 
 Chapitre 3.1.2: Illustrations actualisées 
 Chapitres 3.2.13 ajoutés Configuration du transparent Radar et 3.2.14 réglages des 

boutons F1 F2 

Révision 1.8 (10.05.2007) 
 Chapitre 5.5.2:Actualisation de l’alarme et listes d’alerte  

Révision 1.9 (15.11.2007) 
 Chapitre 5.5.2: Description de la 'Nouvelle alarme WP’ développée pour décrire la 

fonction de Contrôle de routes suivies. 
 Chapitre 5.4: Développé avec la description de fonctionnalité, aperçu du contrôle des 

fonctions et de l'activité de dérogation et de l'ordre d'alarme/indication WP pour le 
Contrôle de trajectoires. 

Révision 2.0 (23.01.2009) 
 Guide actualisé pour refléter les changements et nouveaux éléments de la version 

TECDIS  
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