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Clause de non responsabilité 

 

Compte rendu, avis et dégagement de responsabilité 

Le système TECDIS et les produits associés de navigation dont un écran de carte 
électronique, la navigation automatique et le système de sauvegarde de trajectoires sont des 
aides à la navigation marine sûre.  

Tout produits de navigation sont soumis à certaines inexactitudes et décalages ce qui, si 
inconsidéré, peut aboutir à un accident marin ou un incident et une perte conséquente de vie, 
vaisseau, de marchandises et des dommages environnementaux. 

Par conséquent, le marin ne comptera pas que sur une seule aide de navigation (en incluant le 
système TECDIS) pour la navigation sûre du vaisseau. 

Le marin prudent obtiendra des informations de navigation à partir de sources 
supplémentaires, en vérifiant toutes les informations pour n'importe quelles inexactitudes ou 
contradictions en déterminant la position du vaisseau, la direction, la vitesse et la trajectoire 
prévue.
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Acquiescement de Normes 

TECDIS se conforme à la norme (s) suivante ou à d'autres documents normatifs: 

Version 4.7.1 et supérieur: 

 Directive d'Équipement Marine, Module B (MED-B) 
 Résolution d'IMO MSC.232(82) 
 Résolution d'IMO MSC.191(79) 
 Résolution d'IMO MSC.74(69) Annexe 2 
 Résolution d'IMO 694(17). 

Version 4.6.0 à 4.7.0: 

 Directive d'Équipement Marine, Module B (MED-B) 
 Résolution d'IMO MSC.74 (69) Annexe 2 
 Résolution d'IMO 817 (19) comme amendé par MSC.64 (67) Annexe 5 et 

par MSC.86/70) Annexe 4 
 Résolution d'IMO A.694(17). 

Pour un aperçu actuel des versions du logiciel, de l’acquiescement de 
normes et des instructions pour actualiser le logiciel TECDIS aux nouvelles 
normes et règlements, visiter le site internet: 

http://www.telko.no/site/support/tecdis/compliance  
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Chapitre 1:  Informations Générales 

1.1 Introduction 

La carte électronique de navigation TECDIS est un ECDIS (système de visualisation des 
cartes électroniques et d'informations) pour la navigation sûre, la prévision et la surveillance 
de route. TECDIS est conçu et développé selon les spécifications IMO et d'une utilisation 
simple et facile. De bonnes performances et une large gamme de caractéristiques sont 
maintenus simultanément en place. Le système est raccordé aux capteurs de navigation du 
navire, qui fournissent des informations tel que: Position, Cap, Direction, Vitesse, Vent, 
Profondeur, AIS, Radar. (ARPA, EBL, ROT). 

La position de notre bateau et d’autres navires sont affichés en heure réel sur le système de 
visualisation des cartes, qui est approuvé officiellement. La requête de Danger (ENC) et le 
contrôle de Validation prévoient que les plans de voyage affichés soient sans dangers. En 
contrôlant la position conformément au plan, au système d’anti-échouage et d’anti-collision, 
la route est surveillée. 

1.2 Cartographie 

TECDIS utilise un matériel cartographique continu à partir de bases de données de carte 
vectorielles variées. Les cartes (mondiales) professionnelles CM93/3 de C-MAP sont 
généralement utilisées comme base, car elles fournissent une couverture mondiale dans toutes 
les échelles. Les cartes officiellement approuvées (ENC) sont obligatoires pour ECDIS 
lorsque les cartes papier ne sont pas utilisées. Les cartes ENC sont chargées directement dans 
le système en tant que C-MAP SENC décryptées ou au format standard S57 et doivent être 
générées à bord du navire. 

Pour utiliser ECDIS comme produit de substitution pour les cartes papier, les conditions 
suivantes doivent être satisfaites. 

1. Le système doit afficher l’ENC officiel (Carte Marine Électronique), publié par un 
bureau hydrographique national approuvé. (La Norvège: Primar) 

2. Les cartes doivent être actualisées selon SOLAS. 

TECDIS affiche automatiquement la meilleure carte disponible. ENC (SENC) est prioritaire 
et est affiché si disponible; autrement les cartes de la C-MAP Professionnel CM93/3 
(Mondiales) sont utilisées. 

1.2.1 Bases de données des cartes et distribution simplifiée ENC 

If faut savoir que lorsque les ENCs sont distribués, ils ne sont pas utilisés directement dans le 
système ECDIS. Les dossiers d'ENC sont compilés dans une base de données continue 
connue sous le nom de SENC, Système de Carte Électronique de Navigation, qui incorpore 
tout les ENC'S nécessaires et est “prêt à l'usage” à bord du navire. 

Toutes les cartes utilisées par TECDIS sont sauvegardées au format C-MAP SENC (Système 
de Carte Électronique de Navigation). Les cartes peuvent soit être reçues dans le format créé 
par le fournisseur ou générés à bord du navire. 
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Le SENC peut être produit à terre dans un environnement contrôlé, ou en mer dans ECDIS. Il 
est préférable que ce processus prenne place à terre car les spécifications de format de 
données S-57 peuvent être interprétées différemment et il y a donc risque d'utiliser des 
données non-conformes. Ces données ne devraient pas être acceptées dans ECDIS, car elles 
pourraient causer des mauvais fonctionnements, des informations incorrects ou, dans un cas 
extrême de faire se planter l'ECDIS. Par conséquent il vaut mieux que tous ENCs soient 
compilés dans un environnement contrôlé dans le SENC. 

Un autre avantage de distribution du SENC réside dans le fait que le navigateur à bord ne 
perd pas de temps, ni de patience pour convertir l'ENC'S en SENC, un processus qui doit être 
conforme à 100% pour l'ENC. 

La distribution d'ENC au format SENC a été approuvée durant la conférence CHRIS à 
Athènes en avril 2002. Beaucoup d'HO'S reconnaissent qu’elle a permis de simplifier 
l'approche de la cartographie officielle numérique et que cela n'a pas eu d'effet sur la 
performance IMO. 

La C-MAP fournit des données ENC officielles au format SENC conformément à 
l'amendement IHO du paragraphe 3.3 de S-52 et d’une nouvelle Résolution Technique A3.11 
adoptée durant la 16ème Conférence de carte hydrographique internationale d'IHO. Le 
système de distribution C-MAP CM-93/3 SENC a été approuvé par Det Norske Veritas 
(DNV) en mars 2003 avec succès, comme exigé par l'IHO. Le système de distribution est 
soutenu par une infrastructure d’actualisation en heure réelle, qui permet aux utilisateurs 
d'accéder aux corrections de carte directement en ligne. 

Les données ENC des pays qui n'ont pas encore approuvé la distribution SENC sont 
disponibles au Format S-63. 

1.3 Point de référence/Zéro des cartes 

Le zéro des cartes est le modèle mathématique utilisé par un cartographe pour cartographier la 
surface de la terre. Dans le système TECDIS, la grille Mercator est toujours affichée en 
utilisant les coordonnées connues sous le nom de Système Géodésique Mondial 1984 (WGS-
84). Ces coordonnées sont considérés comme les données disponibles les plus précises et 
détaillés. Les cartes électroniques et tous les objets cartographiques sont aussi affichés en 
utilisant les coordonnée WGS-84. La conversion de donnée peut être faite en utilisant “des 
calculs Maritimes” (Chapitre 5.6) 

Toutes les contributions de position dans TECDIS doivent être au format 
WGS-84. 



Manuel 

pitre 2: 

nfo-bulle 

ne connaiss
ulle peut vo
ur de la sou

une descript

Activer ou 

Sur la barre 
fichiers de m
z la fonction

Langues 

ue peut être
bles peuven

Opération 

hangements 
nde/souris q
/désactivés, 
t être mise e
teur. 

Exploitatio

ier peut être
mations de n

F1: Info sur
F2: Requête
F3: Nom gé
F4: Légend

F5: Fichiers
F6: Prévisio
F7: Barre d
F8: Barre d

F9: Horoda
F10: Homm
F11: Indiqu
F12: Indiqu

 Aper

sez pas bien
ous être util
uris sur les b
tion succinc

désactiver

de menu su
menu appara
n ARRÊT ou

e déterminée
nt être chois

de textes de
qui contrôle
les cartes s

en marche a

on du clavie

e utilisé pou
notre objet, 

r les fonctio
e cartograph
éographique
de de la cart

s de menu 
on du trajet 

de symbole, 
de symbole, 

atage de traj
me à la mer 
uer la positi
uer l'événem

rçu 

n TECDIS, 
e. En déplaç

boutons de l
cte apparaîtr

r l’info-bull

upérieure, ap
aîtront sur l
u MARCHE

e dans le fic
sies à partir 

es caractéris
e un marque
ont zoomée

avec l’aide d

er 

ur l'exploitat
le clavier e

ons du clavi
hique à part
e de la base
e 

prêt à insér
prêt à insér

ectoire 
(MOB) 
on de son n

ment (derniè

la fonction 
çant le 
la barre de 
ra dans une 

le 

ppuyez sur 
l'écran à vot
E pour “affi

chier de me
du fichier d

stiques/fonc
eur d'écran. 
es/ dézoomé
de la souris 

tion du syst
est nécessair

ier. 
tir du curseu

e de données

rer un nouve
rer une nouv

navire (derni
ère couleur 

de 

fenêtre jaun

le bouton d
tre droite. A

ficher l’info-

nu de confi
déroulant. 

ctions peuve
Les élémen

ées et décen
ou du clavi

tème. Pour l
re. 

ur 
s. (Option)

eau symbol
velle ligne/z

ière couleur
choisie) 

ne. 

des fichiers d
Appuyez sur
-bulle” (en b

guration. Le

ent être fait 
nts/ fonction
ntrées. Diver
ier en foncti

l’ajout de te

e. 
zone. 

r choisie) 

de menu. L
r “Configure
bas).  

es langues 

t avec une b
ns peuvent ê
rses fonctio
ion des beso

exte et 

Page 11 

es 
er”. 

balle de 
être 
ons 
oins de 



Page 12 

 

 
 2
 3
 4
 5
 6
 7
 8
 9
 0

 
 W
 S
 T
 H
 B
 -
 +
 A
 I
 E
 S
 /
 
 E
 C
 S

2.3.2 E

Si une u
du systè
opératio
roue de 

1: Paramètr
2: Afficher 
3: Présentat
4: Présentat
5: Affichag
6: Affichag
7: Transpar
8: Relèvem
9: Arpa 
0: AIS 

W-A-B-C-D
S: Position 
Touches flé
Haut de Pa
Bas de Pag
-: Dézoome
+: Zoomer n
Accueil: Au
Ins: Curseu
Eff: Pres. +
Saisi: fonct
/ ou <: coul
* ou>: coul
Esc/barre d
Ctrl+PrtSc
Shift + con

Exploitatio

unité de con
ème. La bou
ons générale
la boule de

res de lumin
l’orientatio
tion AUTO 
tion de l'UT

ge de la man
ge météo (op
rent radar (o

ment 

D-E-F-G: N
simulée et n
échées: Dét
age: Dézoom
ge: Zoomer 
er niveau au
niveau auto
uto activée,
ur et carte à 
+ pos. Auto 
tionne comm
leurs d'écran
leurs d'écran
d'espaceme
cr: Enregist
ntrol + alt +

on de l'unit

ntrôle Furun
ule de comm
es (Noter: le
e commande

nosité 
on. 

de STD S5
TILISATEU
nœuvre 
ption) 
option) 

Niveaux des
navigation à
terminer le c
mer sur un n
sur un nive

uto 
o 
 vaisseau af
la position 
de la carte S

me le bouto
n plus foncé
n plus claire
ent: Réinitia
trez l’écran 
+ T: Essai d

té de Contr

no RCU-018
mande peut 
e double cli
e peut être u

52 
UR 

s cartes 
à l'estime qu
centre de la
niveau de c

eau de carte 

ffiché sur la
insérée. 
S52 

on gauche de
ées 
es 
aliser l’alar
actuel sur l

de calibratio

rôle RCU-0

8 est connec
être utilisée

ic et le gliss
utilisée avec

uand les do
a carte (dépl
arte fixe 
fixe 

a carte à la m

e la souris d

rme 
e disque du
n de l’écran

018 

ctée, elle pe
e pour contr
ement ne so

c les bouton

nnées nav. 
lacer la cart

meilleure éc

dans la pos. 

r. 
n 

eut être utilis
rôler le curs
ont pas appl
ns haut/bas p

TECDI

manquent. 
te) 

chelle. 

du curseur 

sée pour l'o
seur et les 
liqués). De 
pour modifi

IS Manuel  

 

 

opération 

plus, la 
ier les 



TECDIS Manuel  Page 13 

 

champs de valeur, ainsi que la vitesse, le chenal, le rayon et l'heure d'arrêt lors de la prévision 
du trajet. Les boutons RCU-018 exécutent les fonctions suivantes: 

Touches Description 

Puissance Éteint/Allume le système. (Cette touche n’éteint/n’allume pas 
l'écran.) 

Encodeur rotatif VRM Ajuste le VRM actif. 

VRM Marche Active et affiche VRM1 si aucun n'est affiché ou VRM2 est actif. 
Active et affiche VRM2 si VRM1 est actif. 

VRM Arrêt Inactive et efface VRM1 si les deux VRMs sont affichés. Inactive 
et efface VRM2 si VRM1 est actif. 

Encodeur rotatif 
d'EBL  

Règle EBL actif. 

EBL Marche  Ajuste et affiche EBL1 si aucun n'est affiché ou EBL2 est actif. 
Active et affiche EBL2 si EBL1 est actif. 

EBL Arrêt Inactive et efface EBL1 si les deux EBLs sont affichés. 

Inactive et efface EBL2 
si EBL1 est actif. 

 

F1 Active la fonction définie d'utilisateur ou du menu. (Voir le 
3.2.16) 

F2 Active la fonction définie d'utilisateur ou du menu. (Voir le 
3.2.16) 

ALARME ACK Reconnaissance d'alarme pour les alarmes produites par TECDIS. 

DÉFAILLANCE DU 
SYSTÈME 

Lampe rouge derrière la touche lumineuse et son du bip quand la 
défaillance du système est trouvée. Cliquez la touche d'ACK 
D'ALARME pour faire taire le bip. La touche reste allumée 
jusqu'à ce que la raison du problème soit enlevée. 

RADAR Affiche le Transparent Radar d'écrans et la boîte de dialogue du 
transparent Radar, qui fournit des fonctions pour ajuster la couleur 
de l'image radar et de la transparence. 

STD DSP  Active la présentation d'écran standard dans TECDIS. 

1/MARQUEUR  Affiche Les boutons de menu de repères de Nav, qui fournit les 
services de maintenance des différents marqueurs. 

2/ABC/P BRILL Bascule le mode d’affichage sur jour/crépuscule/nuit  

3/DEF/MODE  Choisir le mode de présentation: NU, HU, CU, Radar 

4/GHI/OFF CNT  Dernier ROT/EBL décentré. Si aucunes cartes décentrées. 



Page 14 

 

Touch

5/JKL/D

6/MNO

7/PQRS

8/TUV/

9/WXY

ANNUL
/CAPTE

0/espac

SHIFT/

MENU 

+ GAM

MOB 

ÉVÉNE

DONNÉ

GAIN 

A/C PL

A/C ME

2.3.3 C

Placez l
milieu d

hes 

DEFILE 

O/ENREGIS

S/PLAN  

/MONITEU

YZ/PROCH

LEZ 
EUR  

ce CU/TU R

/AIDE  

  

MME -  

EMENT  

ÉES CIBL

LUIE  

ER  

Centrer la 

le marqueur
de la souris.
gauche pou
bords de la 

De

STRE  En

Ou

UR Af

HAIN  Uti
sou

Ou
dia

R  Re
act

SH
Af
pos

Af

Rè

Ins
not

En
nav

ES Af

Rè

An

An

carte, zoom

r de la souri
. La dernièr
ur zoomer et

carte, il se 

escription

nregistre l'ho

uvre les bou

ffiche/cache

ilise le bout
uris à la pos

uvrir la boîte
alogue ou la

evenir à la p
tiver le mod

HIFT: Altern
ffiche les inf
sitionné le c

ffiche le men

ègle l'échelle

scrit le repèr
tre navire 

nregistre le m
vire 

ffiche les do

ègle la transp

nti-retour de

nti-retour de

mer/dézoom

is à l’endroi
e position d
t le bouton 
transforme 

n 

Affi
choi
num
que 
pour

orodatage su

utons de men

e l'écran de m

ton de clavi
sition du cur

e de dialogu
a fenêtre ouv

position de n
de auto. 

ne entre lett
formations 
curseur. 

nu principa

e de la carte

re de MOB

marqueur d

onnées relat

parence du 

e pluie 

e mer 

mer 

it désiré sur
deviendra le
droit pour d
en flèche. C

che la case 
isissez la dir

mérotée vois
la case de d
r activer le m

ur la route t

nu du trajet

manœuvre d

ier “Entrée”
rseur. 

ue de capteu
verte. 

notre navire

tres minuscu
pour l'objet

al. 

e. 

(HAM) sur

’événement

ives a l’AR

transparent

r la carte et a
e nouveau c
dézoomer. L
Chaque clic

de défileme
rection avec
ine ou avec

défilement e
mode auto. 

tracée. 

planifié. 

d'amarrage.

”, et le bouto

urs; fermer 

e pour l'écra

ules et maju
t qui nous in

r l'écran là o

t là ou est po

RPA choisi o

t radar 

appuyez sur
entre. Utilis

Lorsque le c
cs fera boug

TECDI

ent de la car
c une des to
c la souris. P
est visible, a

. 

on gauche d

la boîte de 

an de la cart

uscules. AID
ntéresse là o

ou est positi

ositionné no

ou à la cible

r le bouton 
sez le bouto
curseur est a
ger la carte. 

IS Manuel  

rte, 
ouches 
Pendant 
appuyer 

de la 

e et 

DE: 
ou est 

ionné 

otre 

e d'AIS. 

du 
on 
aux 



TECDIS 

 

 

2.3.4 M

L'opérat
standard

Faire d
clavier. 
autres b
peuvent

Fonctio

Vérifiez
ou en dé

En appu

2.3.6 F

Toutes l
champ d
l'endroit

Manuel 

Menus et c

tion TECDI
d windows. 

démarrer le
Cela active

boutons des 
t être désact

on/bouton c

z les cases: 
écochant les

uyant sur la 

Fenêtres co

les fenêtres 
d'en-tête, ga
t désiré.  

commandes

IS et la prés

es fonctions
era directem
menus ouv

tivées en ap

colorés gris

Dans certai
s cases. 

ligne du ba

ontextuelle

ouvertes su
ardez le bou

s 

sentation de

s et comma
ment la fonct

riront un so
ppuyant sur 

s: Fonction 

ins des men

En ouv
la cart
fonctio
révisé,
d’éditi
sur OK
de men
autom

2.3.5

Ouvre
située 
être ch

Dans l
un age
dessus

Appuy
appara

Le cha
flèche
texte. U
faits d

as, la date d'

s 

ur l'écran de
uton gauche

e menu est c

andes: Utilis
tion (Chang

ous menu ou
le même bo

non disponi

nus les fonct

vrant une ba
te, appuyez 
on/comman
, appuyez su
ion. Pour fe
K ou sur le b
nu supérieu

matiquement

Menus dé

ez les menus
à droite de 

hanger.  

les menus d
enda appara
s. 

yez sur l'ann
aissant. 

angement d
s dans l'en-t
Une liste ap

directement.

'aujourd'hui

e la carte so
e de la souri

conforme au

sez le bouto
ger l'échelle
u une fenêtr
outon que ce

ible ou activ

tions sont a

arre de sous
sur OK pou

nde utilisée. 
ur OK pour

ermer la bar
bouton de f

ure. La barre
t après une m

éroulants 

s déroulants
la fenêtre, o

déroulants o
aîtra automa

née et ajuste

e mois est f
tête supérie
pparaîtra et 
 

i est choisie

nt mobiles. 
s appuyé et

ux applicatio

on gauche d
 ou zoomer

re contextue
elui utilisé p

ve.  

activées/désa

s menu à ga
ur mettre fin
Par exempl

r mettre fin à
re de menu 

fonction prin
e de menu d
minute, si n

s en appuyan
où les valeu

ù une date d
atiquement c

ez avec les f

fait en appuy
eur bleu, ou 
les changem

e. 

Placez le m
 faites gliss

ons de fenê

de la souris o
r); tandis qu
elle. Les fon
pour le dém

activées en 

auche de l'éc
n à la derniè
le si un traj
à la fonctio
inférieure a

ncipal sur la
du trajet ser
non utilisée. 

ant sur la flè
urs désirées 

doit être cha
comme illu

flèches 

yant sur les
en appuyan

ments peuve

marqueur da
ser la fenêtre

Page 15 

êtres 

ou du 
ue les 
nctions 

marrage.  

cochant 

cran de 
ère 
et a été 
n 
appuyer 
a barre 
a cachée 

èche 
peuvent 

angée, 
stré ci-

s deux 
nt sur le 
ent être 

ans le 
e à 



Page 16 

 

Les fenê
bords de

2.4 É

  

L'écran 

1. L
2. L
3. L

t

La Posi
le menu

 

êtres avec l'
e l’icône en

Écran 

TECDIS a 

Le Menu V
La barre d
La surface
trajets, anci

ition du Va
u du “Navire

'icône TECD
n utilisant le

trois zones 

Vertical (cô
de Menu Ho
 d’affichag
iennes route

aisseau est i
e” (Voir Ch

 L
 L
 L

f
s
m

 L
“
s

 L
“

 L
a
d

DIS devant 
e marqueur p

principales

ôté droit). 
orizontale (
ge de la cart
es, et cetera 

indiquée gra
hapitre 3.4).

La ligne de 
La ligne de 
Le vecteur d
fond (RSF (
serait si le c
minutes com
Lorsque “aff
“Navire”, un
sera affiché
Lorsque “aff
“Navire”, le
Lorsque les 
automatique
de la carte.

t l'en-tête pe
placé dessu

s: 

(en haut). 
te couvre la
sont affich

aphiquemen
 

cap indique
travers est p

du cap indiq
(COG)). Le 
cap actuel av
mme mis da
fficher le ce
n double ce
. 
fficher le co
e contour du

deux sont c
ement entre

euvent être r
us. 

a plupart de
és ici. 

nt sur la car

e le cap du v
perpendicul
que la route
point final 

vait été suiv
ans le menu 
ercle double
ercle centré 

ontour du na
u vaisseau s
choisis, le s

e les deux m

redimension

l'écran. Les

te selon les 

vaisseau act
laire à la lig
du vaisseau
est situé là 

vi depuis un
de “Navire

e” est choisi
sur la positi

avire” est ch
era affiché 
ystème chan

modes confor

TECDI

nnées, tirez 

s cartes, sym

 réglages fa

tuel. 
gne de cap. 
u actuelle su
où le vaisse

n certain nom
e”. 
i dans le me
ion de manœ

hoisi dans le
à l’échelle v

angera 
ormément à 

IS Manuel  

les 

mboles, 

aits dans 

ur le 
eau 
mbre de 

enu 
œuvre 

e menu 
vrai.  

l'échelle 



TECDIS 

 

2.4.1 M

Le menu

Manuel 

Menu Vert

u vertical à 

tical 

droite de l’

1. Dat

2. Don
gyro

3. Info
relè
mar
 

En 
être
 

En 
relè
(“RL
 

En 
taill
dist
 

Les
en a

4. Pro
(Ma

5. Ven

6. Écr

7. Qua
men
sup
tout

8. Qua
affi

9. Cha

écran comp

te et heure (

nnées des ca
o, journal/s

o du curseur
èvement et d
rqueur de no

appuyant su
e centrées su

appuyant su
èvement peu
LV V”) et R

appuyant ai
le du curseu
tance peut ê

s unités Nm/
appuyant su

fondeur, bo
arée) (voir C

nt réel 

ran anti-écho

and on appu
nu d'outillag
érieure, les 
t en bas sur 

and un traje
chée dans u

amp d’alarm

prend des ch

(première lig

apteurs de n
ession) 

r (Position d
distance de 
otre navire)

ur “Pos”, le
ur une posit

ur “RVT T”,
uvent altern
RELATIF (“

illeurs dans 
ur de relève
être augmen

/mètres peu
ur “NM”. 

outon d'info
Chapitre 6.3

ouage (voir

uie sur le bo
ge dans la b
fichiers de 
le côté (voi

et est actif, l
un champ sé

me (voir Ch

hamps diffé

gne) 

navigation (

du curseur, 
valeurs du 

). 

es cartes peu
tion pré-déf

, les angles 
nés entre VR
“RLV R”).

cette zone,
ment et de 

ntée.  

uvent être ch

de la marée
3) 

r chapitre 5.

outon de fic
barre de men

menu s’ouv
ir Chapitre

l'information
éparé 

apitre 5.4)

 

érents: 

(GPS, 

uvent 
finie.  

de 
RAI 

la 

hangées 

e 

5) 

hier du 
nu 
vriront 
3.1) 

n est 

Page 17 



Page 18 

 

2.4.2 B

En haut
système

Cette se
détaillée
parenthè

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2.5 C

On peut
à droite
au dessu

Barre de m

t de l'écran, 
e, qui doiven

ection contie
es peuvent ê
èse. 

STOP 

 
Palette 

 Orienta

Norme
S52 (4.

Présent
l’utilisa

Affiche

Transp

Transp

Zoome

 
Échelle

Dézoom

Cacher la 

t choisir “ca
. Les menus
us des cham

menu supér

la barre de 
nt être dispo

ent une desc
être trouvée

Quitter TEC

(4.3 et 3.9.1

ation des cart

e de présentat
.7.1) 

tation cartog
ateur (4.7.2) 

e la manœuv

parent Radar 

parent météo 

er (4.2) 

e cartographi

mer (4.2) 

barre de 

acher”sur la
s seront visi

mps respecti

ieure 

menu supér
onibles pou

cription, suc
es dans les c

DIS 

1) 

tes (4.4) 

tion de carte 

graphique cho

vre d’amarrag

(4.9) 

(4.10) 

ique (4.2) 

menu sup

a barre de m
ibles lorsqu
ifs. (En haut

rieure fourn
ur prendre d

ccincte, des
chapitres, re

 standard 

oisi par 

ge (6.2) 

périeure e

menu et la ba
ue le marque
t ou à droite

nit un accès 
es mesure i

s différentes
eprésentées 

 
A
ca

 
In

 
Re

 
Af

 
Af

 
Sy
va

 
Pr

 
Pi
an

 
Sy

 
Ca

 
Ou

et/ou le m

arre vertical
eur de souri
e). 

rapide aux 
mmédiates.

s fonctions. 
par les nom

UTO Positio
artographique

fo/ Requête d

elèvement BR

fficher les cib

fficher les cib

ymbole MOB
aisseaux (4.8

révision/barre

stes de trajec
nciennes (5.7

ymboles, Obj

alculs maritim

uvrir Menu d

menu de cô

le, en haut 
is est placé 

TECDI

fonctions d
. 

Les inform
mbres entre 

onnement 
e auto (4.6) 

de carte (6.1

RG (5.1) 

bles ARPA (

bles AIS (6.5

B dans la pos
.4) 

e d'outil de t

ctoires/ route
7) 

jets marins (

mes/LOP. (5

des fichiers (

Type et nive
carte (3.1.1)

ôté 

IS Manuel  

du 

mations 

) 

(6.4) 

5) 

s. des 

rajet (5.2) 

es 

4.8) 

5.8) 

(3.1.1) 

eau de 
) 



TECDIS 

 

Chap

3.1 M

3.1.1 R

E
m
d

“Navire
affichés

3.1.2 C

A

 

Tirant 
program
maximu
configu

Manuel 

pitre 3: 

Menu de d

Révéler le 

En appuyant
menu de dos
dossiers: “D
e” et “AIS”. 
s un par un. 

Cacher le m

Appuyez à 
supérieure, 

d'eau du b
mme de con
um est utilis
uration. 

 Conf

dossiers/C

menu de do

t sur le bout
ssiers s'ouvr

Données”, “O
Les menus 
Choisissez 

menu de do

nouveau su
les menus d

3

C

1
2
3
4
5
6
7

8

9
1

ateau: Le t
figuration (
sé par défau

figuratio

Configurat

ossiers 

ton de menu
rira en bas d
Ouvrir une s
sont séparé
le fichier d

ossiers 

ur le bouton 
de dossiers 

3.2 Setu

Ces dossiers

1. Tirant
2. Sélect
3. Sélect
4. Statut
5. Coord
6. Servic
7. Biblio

install
8. Volum

progra
l'ordin

9. Auxili
10.  Cach

tirant d'eau d
voir Chapit

ut, mais il pe

on du S

tion du sy

u de dossier
du menu ve
session”, “S

és en un sys
désiré en app

de menu de
disparaitron

up 

s contienne

t d'eau du b
tion de la la
tion du fuse
t de contribu
données de p
ce des carte
othèque cart
lées) 
me d'alarme
amme de co
nateur ou au
iaire 

her/afficher l

du bateau, m
tre 7: ). Qua
eut alors êtr

Système

ystème 

rs dans la ba
ertical de cô
Sécurité”,”C
stème de fic
puyant sur l

es dossiers 
nt du menu 

nt: 

ateau 
angue 
eau horaire
ution Nmea
pos. de Nav
s 
tographique

e (sera affich
onfiguration
u Clavier) 

l'info-bulle.

minimum et
and TECDIS
re changé da

e 

arre de men
té. Il y a 7 d

Configuratio
hiers où les
le nom d’un

dans la barr
vertical de 

v. 

e (Bases de 

hé si le son 
n est relié au

 (voir chapi

t maximum
S démarre, l
ans le fichie

nu supérieur
différents m
on”, “Carte
s fichiers so
n des dossie

re de menu 
côté.  

données de

d'alarme da
ux haut-parl

itre 2.1) 

 

 

 

 

m, est défini 
le tirant d'ea
er de menu 

Page 19 

re, le 
menu de 
e”, 
nt 

ers.  

s cartes 

ans le 
leurs de 

dans le 
au 
de 



Page 20 

 

3.2.1 S

3.2.2 D

l'éteindr

3.2.3 M

la touch

3.2.4 B

La bibli
données
cartes, c
d'inform
une cart
est auto

NB: La 
dossier 

Saisies de d

Décalage r

re, appuyez 

Mode de n

Si le
mod
l'est
(Vo
disp

he “S” pour 

Bibliothèqu

iothèque car
s. En choisi
classées par
mations, acc
te dans la li

omatiqueme

bibliothèqu
de menu de

données Nm

elatif de po

Ce bouton 
carte. Certa
précision, m
géographiq
pour ce typ
de nouveau

avigation à

es systèmes
de de navig
time peut au
oir Chapitre 
ponible, autr
fixer la pos

ue cartogra

rtographiqu
ssant une b

r éditeurs, ap
centuez une 
ste, la licen
nt centré. (a

ue cartograp
e configurat

mea 

osition de N

ouvre une f
ains apparei
mais peuven
que donnée.
pe d'erreur e
u sur “Déca

à l'estime 

s secondaire
ation à l'est
ussi être act
5.6). Les d
rement les d

sition au cen

aphique 

ue fournit un
ase de donn
pparaitra da
carte dans l

nce apparaitr
autrement la

phique affic
tion. 

Affich
les info
reçues
utilisée
donnée
d'infor
faits da
séparém

Faire l
positio
être aff
visuali
pour fa
automa
systèm
la navi
en rout

Nav. 

fenêtre cont
illes de capt
nt aussi avo
. Il est possi
en saisissan
alage Relatif

es et primair
time est acti
tivée manue

données du j
données doi
ntre de la ca

n aperçu de 
nées parmi l
ans la base d
la liste (cha
ra si présent
a fonction a

che seuleme

e une liste d
ormations d
. Et montran
es et le statu
es. Cela n’e
rmation. Les
ans le progr
ment. (voir 

le point: Af
onnement. P
ffichés simu
isation des c
aire le point
atiquement 

mes pour fair
igation à l'e
te. (Journal+

textuelle en
teur de posi

oir une erreu
ible de com
t un décalag

if de pos. Na

res tombent
ivé automat
ellement par
ournal de b
ivent être sa
arte. 

toutes les c
le menu dér
de données.
amp du mili
te. Quand le

auto est désa

ent les bases

décrivant à p
des différent
nt quelles p
ut de commu
st qu’une fe
s changeme
ramme de co
Chapitre 7:

ffiche 2 sou
Primaire et s
ltanément s
cartes. Si le 
t cesse, le sy
le secondai
re le point t
stime prend
+Gyro) 

haut à droi
ition peuven
ur fixe pour

mpenser le sy
ge relatif de
av”. 

t en panne s
iquement. L
r saisie des 

bord et du gy
aisies manu

carte dans un
roulant, une
 Pour affich
eu). Quand 
e vaisseau n
activé).  

s de données

TECDI

partir de qu
ts capteurs s

phrases Nme
munication d

enêtre 
ents doivent
onfiguration
: ). 

urces de 
secondaire p
sur le systèm
système pr

ystème utili
ire. Si les de
tombent en p
d le pas et es

ite de l'écran
nt avoir une
r une zone 
ystème TEC
e position. P

simultanéme
La navigatio
Lignes de P
yro sont uti

uellement. U

une base de 
e liste de tou
her plus 
on double 

navigue, le v

s choisies d

IS Manuel  

uel port 
sont 
ea sont 

de 

t être 
n 

peuvent 
me de 
rimaire 
ise 
eux 
panne, 
st mise 

n de la 
e bonne 

CDIS 
Pour 

ent, le 
on à 
Position 
lisées si 

Utilisez 

utes les 

clic sur 
vaisseau 

dans le 



TECDIS 

 

Frontiè
base de 
menu su
signalée
carré. 

Enlevez
contena
cartes sé

3.2.5 I

NB: Qu
jour dan

L'impor
données

Un fichi
vendues
chaque 
la vérifi

Manuel 

ère cartogra
données au

upérieure) L
es par une d

z les fichier
ant des donn
électionnée

Importatio

uand deux m
ns le deuxiè

rtation de do
s dans le me

ier de donn
s comme ce
cellule ENC
ication de d

aphique: R
u niveau act
Les cartes ag
délimitation 

rs de donné
nées importé
s. 

on de donné

machines EC
ème ECDIS

onnées S57 
enu déroula

ées contient
ellules ENC
C est conver

données et la

Pour im
“Impor

Représente g
uel. (Les ni
gréés sont a
noire. Le n

ées: Si un fi
ées S57, le b

ées S57 

CDIS sont r
. 

est faite grâ
ant et appuy

t des ensem
au format S

rtie à un en
a conversion

mporter des 
rter des don

graphiquem
iveaux se pl
affichées en
noms des ca

ichier de do
bouton “Sup

raccordées, 

âce à la bib
yez sur “Imp

mble de donn
S57. En les 
semble de d
n/compilati

données, ch
nnées S57 à 

ent l’étendu
lient à l'éche

n magenta, l
artes est prés

nnées est ch
pprimer Ba

assurez-vou

liothèque d
porter S57”.

nées (cartes
important d

données. C'e
on vers un e

hoisissez le
partir de …

ue de toutes
elle choisie 
es cartes no
sent dans le

hoisi dans le
ase de donné

us d’avoir le

e cartes. Ch
  

s). Les donn
dans une ba
est un procé
ensemble de

lecteur dan
…”. Les donn

s les cartes d
sur la barre

on agréés so
e coin gauch

e menu déro
ées” effacer

es mêmes m

hoisissez la 

nées ENC so
ase de donné
édé en deux
e données. 

ns le champ
nnées sont 

Page 21 

dans la 
e de 
ont 
he du 

oulant 
ra les 

mises à 

base de 

ont 
ées 

x temps: 

 



Page 22 

 

importé
de donn
peut êtr
est ajou
de confi

Quand l
commen

Si des e
rapport 
critique
critique
“continu

Désacti
processu
erreurs 

NB: En 
détaillée
raison d

Un jour
actuelle
le bas d
au form
3.2.8) 

ées dans une
nées S57, un
e créée en a

utée automat
figuration. 

le lecteur es
ncer l'impor

erreurs sont 
d'erreur con
. Les dossie
s se produis
uer” ou ann

iver le rapp
us se mettra
critiques se

utilisant “d
es sur l'imp
d’erreurs cri

rnal d'impor
es dans la bi
dans le cham
mat S57, elle

e base de do
ne nouvelle 
appuyant su
tiquement e

st choisi, le 
rtation. Les 

mises à jou
ntient le nom
ers incluant 
sent, les dos
nuler. Si “Ar

port d'erreu
a en route au
eront exclus 

désactivé le 
ortation de 
itiques, ne s

rtation sera 
ibliothèque 

mp d'informa
es peuvent ê

onnées dont 
base (S57) 

ur “créer la 
et peut être m

bouton “Dé
données so

ur un “rappo
m du dossie
des erreurs

ssiers peuve
rrêt” est sél

ur: Si cette 
utomatiquem
et les dossi

rapport d'e
données. A

sont pas affi

créé. Ce jou
de carte, en
ation. Si l'im

être vues dan

t le nom com
est créé. En
nouvelle ba
mise en évi

émarrer” es
ont automati

ort d'ERRE
er d'importa
s critiques n
ent être imp
lectionné le 

 option est c
ment. Les d
iers avec de

erreur”, il e
Ainsi, les cel
ichées.  

urnal peut ê
n faisant déf
mportation d
ns la mise à

mmence par
n option une
ase de donné
dence pour 

st activé. Ap
iquement vé

UR d'impor
ation et si l'e
ne sont pas i
portés ou ex

processus d

choisie avan
dossiers d'im
es erreurs no

st impossib
llules d'ENC

être vu en ch
filer le journ
des correcti
à jour de la 

r S57. Si il n
e base de do
ées”. La bas
visualiser l

ppuyez sur l
érifiées.  

rtation S57”
erreur est cr
mportés. Si
clus en appu
d'importatio

nt l'importat
mportation S
on-critiques

le de voir d
C qui ne son

hoisissant le
nal d’import
ions de carte
carte C-MA

TECDI

n'y a aucune
onnées pers
se de donné
le dossier de

le bouton po

” apparaitra
ritique ou no
i les erreurs
uyant sur 

on est annul

ation de don
S57 incluan
s seront imp

des informat
nt pas impo

e fichier de 
rtation de S5
e sont enreg

AP (voir le c

IS Manuel  

es bases 
sonnelle 
ées S57 
e menu 

 

our 

 

. Le 
on-
 non-

lé. 

nnées, le 
nt des 
portés. 

tions 
rtées en 

données 
57 vers 
gistrées 
chapitre 



Manuel 

uyant sur le 
rmations/hi
çu, pas un f

Importatio

mportation 
gement de S

Mises à jou

NB: Quand
mêmes m

s caractérist
ualisation a
isation man
la navigatio
er la base d
es soient act
'actualiser u
S et, de ce f

ge variété d
vel objet. Le
ns, les propr
ppuyer sur O
de la souris
e Mise à jou
ible sur l'éc

z les correc
our un obje

ment dispon

modifier le
r sur “Modif
tés). Voir le
ons/objets. 

bjets: Toute
ar un repère 
les sont ind
/fonction d’

le correction

bouton dro
storique de 

fichier détai

on de donné

de données 
S63”, qui pe

ur manuell

d deux mac
mises à jour 

tiques princ
automatique
nuelle reste i
on peuvent 

de données d
tualisées po

une route pr
fait, d’avoir

d'objets de n
es éléments 
riétés des ob

OK. L'objet 
s. Il peut alo
ur Manuel. 
cran. 

ctions de ca
et choisi ou 
nible en mod

es correctio
fiez métriqu

es informati

es les correc
orange (vo
iquées en ja
’information

n/nouvel ob

oit de la sour
la vérificat

illé (aucuns 

ées de carte

de carte au
eut être télé

e des carte

chines ECD
manuelles 

ipales de la
e de cartes é
importante,
ne pas être 

de cartes. Pa
our la route 
éexistante i

r ajoutées le

navigation s
sont classé

bjets peuven
peut mainte

ors être dépl
Dès que l'ob

artes: Appu
tous les obj
de de servic

ons de carte
ues” (Chang
ons détaillé

ctions manu
ir illustratio
aunes en uti
ns. 

bjet:  

ris dans le c
tion et comp
dossiers mi

e S-63 

u format S-6
écharger sur

s 

DIS sont ra
des cartes 

a technologi
électronique
, car les com
inclus dans

ar exemple,
planifiée. A

il est recomm
es mises à jo

sont énumér
ées de maniè
nt être choi
enant être p
lacé, modifi
bjet a été en

uyer sur “Rej
jets sur l’en
ce. 

es: Repérer 
ger la positi
ées ci dessou

uelles sont a
on). Les mis
ilisant la dem

champ de m
pilation du d
is à la corbe

63, référez v
r http://www

ccordées, a
dans le deu

ie de base d
es. TECDIS 
mptes-rendu
s l'avis aux N
, la convent

Avant de pla
mandé d’ac

our manuell

rés sous le m
ère systéma
sies. Après 

placé sur l'éc
ié, effacé, a
nregistré, un

ejet” pour ef
nsemble de d

l'objet utili
on) ou “Mo
us pour ajou

affichées sur
ses à jour 
mande de 

message, les 
dossier sont
eille sont af

vous au “Gu
w.telko.no. 

assurez-vou
uxième EC

e données d
soutient ce

us locaux de
Navigateurs
ion SOLAS
anifier un no
ctualiser aut
es nécessair

menu dans l
atique et dan

avoir chois
cran en cliq
nnulé ou en
ne représent

ffacer tout l
données. Ce

sé dans la li
odifiez les at
uter de nouv

r la 

fichiers con
t affichés. C
ffichés). 

uide d' utilis

us d’avoir f
CDIS. 

des cartes C
ette fonction
es changeme
s utilisé pou

S exige que 
ouveau traje
tomatiquem
res.  

la fonction a
ns chaque 
si l'objet dés
quant sur le 
nregistré à p
tation de l'o

l'historique 
ette fonction

iste de gauc
ttributs” (éd
velles 

Page 23 

ntenant 
Cela est 

sateur 

fait les 

CM-93/3 
n mais 
ents 
ur 
toutes 
et ou 

ment 

ajouter 

siré et le 
bouton 

partir du 
objet 

de mise 
n est 

che et 
diter les 



Page 24  TECDIS Manuel  

 

1. Appuyer sur ”Ajouter Nouveau”. Choisissez le type parmi la liste ou utilisez la fonction 
de recherche en bas à droite de l'écran. Si la recherche émet plusieurs résultats, faites les 
défiler en appuyant sur “chercher” plusieurs fois. 

Choisissez si l'objet doit être dessiné comme un point, une ligne ou une zone.  

Á partir de l'avis aux navigateurs: Ce nouvel objet ne sera affiché que lorsque la carte 
spécifique est sur l'écran. Toutes les corrections sont enregistrées sous “extrascl”, sinon la 
correction est verrouillée à une carte spécifique “à partir de l'avis aux navigateurs”.  

Toutes les mises à jour qui ne sont pas verrouillées à une carte spécifique sont affichées, tant 
que la base de données est mise en évidence dans le menu de configuration des dossiers. Et ce 
même si aucunes cartes de la base de données actuelle est présente sur l’écran. 

Appuyer sur “Continuer”. 

2. Nouvel objet de l’alerte aux navigateurs: Choisissez la base de données, l'agence 
productrice, et notez à qui la nouvelle mise à jour doit être reliée. La source d'identification 
doit aussi être entrée. En appuyant sur la flèche une liste apparaîtra. Appuyez sur un numéro 
ou une lettre du clavier pour aller sur la carte désirée. 

Afficher: Centrer la carte sélectionnée. 
Appuyer sur “Continuer”. 

3. Modifier les métriques: Saisissez la lat/long pour l'objet, ou mettez en évidence un rang 
dans la liste et placez-le sur la carte en appuyant sur le bouton gauche. Le point est saisi par 
une position, deux lignes et 3 zones ou d’autres entrées. 

Tab et shift+tab: Bouger le marqueur entre ’Lat’ et ’Lon’ pour insérer la pos. 
Flèche haut et bas: Bouger le marqueur en haut ou en bas, pour choisir les positions. 
Entrées: Nouvelle pos après la pos indiquée. 
Insertion: Nouvelle pos. avant la pos indiquée. 
Effacez: Effacer la pos. indiquée. 
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3.9.1 Calibrer le Moniteur 

Toutes les informations concernant l’écran des cartes électroniques doivent être extrêmement 
visibles. Afin de garantir cela, le moniteur doit être calibré pour afficher les couleurs 
appropriées. Cela est très important, tout particulièrement pour les palettes nocturnes, quand 
l’intensité du moniteur est réduite.  

NB: Assurez-vous d’évaluer les couleurs le soir et aussi la nuit (ainsi qu’en journée). 

Le test de couleur ECDIS pour le calibrage du moniteur est placé dans la bibliothèque de 
présentation IHO. Ouvrez la bibliothèque en appuyant sur Contrôle + alt + shift + T et 
sélectionnez le diagramme schématique en appuyant sur A-B-C-D-E ou T sur le clavier. 

 

Test de luminosité: Ouvrez le diagramme chématique “E” et vérifiez 
que la boîte grise soit clairement visible. 

 

Vérification des couleurs: Ouvrez le 
diagramme d'essai T. Toutes les 
lignes diagonales doivent être 
séparées du fond: 

 3 lignes diagonales jaunes 
 4 lignes diagonales orange 
 3 lignes diagonales magenta 
 4 lignes diagonales vertes 
 3 lignes diagonales bleues 
 3 lignes diagonales grises 

Vérifiez la visibilité de chaque couleurs dans les diagrammes (A-E). Si le moniteur rate le 
test, il ne satisfait plus les besoins minimaux pour la performance d'affichage. Il doit alors être 
évalué par un ingénieur qualifié et être réparé ou remplacé si nécessaire. 

NB. Si les réglages du moniteur ont été changés manuellement dans le menu du moniteur, ou 
pour s'assurer que les réglages corrects sont utilisés, allez dans le fichier de menu 
“Organisation”, appuyez sur “Auxiliaire” et sélectionnez “recalibrer l'écran”.  
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de l'écran en bas à droite. Dans ce champ, le mode d'opération actuel du pilote automatique 
est affiché. 

Les valeurs possibles pour le mode de AP sont: 

Offline  Aucune donnée n'est reçue à partir du pilote automatique. 
Manual  Le pilote automatique est actuellement en mode manuel. 
Headingctrl  Le pilote automatique est actuellement en mode contrôle de cap. 
ROT control Le pilote automatique est actuellement en mode vitesse angulaire de 

braquage. 
Track control Le pilote automatique est actuellement en mode contrôle de trajectoire. 
External  Le pilote automatique est en mode (Distant) Externe et le dialogue de 

contrôle du pilote automatique est affiché dans TECDIS (Voir ci-dessous). 
Override Fait allusion au manuel du pilote automatique 

5.4.2 Contrôle du capteur et arrangement de traitement de secours 

Le système de Contrôle de la Trajectoire doit être raccordé à deux capteurs de position 
indépendants, deux capteurs de cap indépendants et un capteur de vitesse. Les données de ces 
capteurs sont constamment contrôlées par le système et les alarmes sont déclenchées si les 
données sont perdues ou jugées non valides. Les positions et les caps du capteur indépendant 
sont également comparés, en déclenchant des alarmes si la différence de position/cap excède 
les limites spécifiées dans la configuration TECDIS (Voir 7.6 et 5.5). 

Quand les données du capteur ou d'autre défaillances sont découvertes, le système passera si 
possible au contrôle de cap avec des paramètres établis pour suivre d’aussi près que possible 
la trajectoire pré-planifiée sur le fond. Les valeurs pour la 'Route établie’ et ‘le Taux de 
Braquage’ du prochain point intermédiaire (WP) sont définies comme valeurs actives quand 
le contrôle de trajectoires a été terminé.  

Si les deux capteurs de cap échouent ou en cas de coupure de l’alimentation 
électrique du pilote automatique, l'angle du gouvernail ne sera pas changé par 
le système sur l'angle du gouvernail au moment de la défaillance. 

Les événements et les directions suivantes auront lieu quand le Contrôle de Trajectoire est 
arrêté par le système: 

Pilote automatique 

 Le feu d'indication du mode de Contrôle 
des trajectoires devient sombre. 

 Le feu d'indication du mode de Contrôle 
du cap est allumé (si possible). 

 L'arrêt d'alarme du contrôle de trajectoires 
est déclenché. 

TECDIS 

 L'alarme est déclenchée et indique la 
raison de la résiliation du Mode de 
Contrôle de trajectoires. 

 L'écran du mode de PA change vers le 
mode de Contrôle de cap (ou 'Hors ligne' 
si la communication avec le Pilote 
automatique est perdue). 
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5.4.3 Opération de Contrôle de Trajectoire 

Pour activer le mode de Contrôle de trajectoires, un trajet pré-planifié doit être choisi et 
activé. De plus, la position actuelle, le cap et la vitesse du vaisseau par rapport au trajet 
doivent tomber dans les limites spécifiées de la configuration TECDIS (Voir 5.4.5 et 7.6). 

Quand en mode de Contrôle de Trajectoires, TECDIS et le Raytheon Anschütz AP2025 PLUS 
collaboreront pour garder le navire voyageant sur les trajectoires pré-planifiées sur le fond. 
Avant chaque point intermédiaire (WP), une séquence d'événements se produira dans cet 
ordre: 

 Événement Description Quand 

1 Indication: Change Course 
early warning 

Cette indication est activée dans TECDIS entre 1 
et 5 minutes avant le changement de route 
(WOL), comme configurée dans la configuration 
TECDIS (Voir 7.6).  

1-5 min 
avant 
WOP 

2a Indication: 
  

Change Course 
LAST warning 

Si la première indication pour le changement de 
route (1) a été acceptée, cette indication est 
activée dans TECDIS entre 30 et 60 secondes 
avant le changement de route (WOP), comme 
configuré dans la configuration TECDIS (Voir 
7.6). 

30-60 
sec 
avant 
WOP 

2b Alarme:  New WP Si la première indication pour le changement de 
route (1) n’a pas été acceptée, cette alarme est 
activé dans TECDIS entre 30 et 60 secondes 
avant le changement de route (WOP), comme 
configurée dans la configuration TECDIS (Voir 
7.6). 

30-60 
sec 
avant 
WOP 

3 Alarme:  New WP Si la DERNIÈRE indication pour le changement 
de route (2a) n'a pas été acceptée, cette alarme 
est activée dans TECDIS au début du 
changement de route.  

Au 
moment 
de WOP

4 Le braquage est exécuté  Au moment de WOP

5 Sauvegarder l'alarme du 
navigateur à partir du 
système d'alarme séparé  

Si la DERNIÈRE indication pour le changement 
de route (2a) ou Nouvelle alarme de WP (3). n'a 
pas été acceptée, une alarme de navigateur de 
sauvegarde est activée sur le système d'alarme 
séparé.  

30 sec 
après 
WOP 

Aussi longtemps que le Contrôle de Trajectoires reste actif, le système continuera en 
permanence à garder le navire sur les trajectoire pré-planifiées sur le fond sans tenir compte 
des alarmes et indications qui sont reconnues. 

5.4.4 Activer le mode de contrôle de cap 

Le bouton de “Heading” fixe le pilote automatique au mode de contrôle de cap. 
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Alarme Description 

Lost AIS Perdre le signal d'une cible AIS dans le rayon spécifiée dans le 
dossier de menu AIS (voir 3.5.5) 

Point Info Le vaisseau a atteint un point de trajet critique 

OFF TRACK Le vaisseau a bougé à l'extérieur des routes du chenal actives. 

New WP Le vaisseau a atteint un dernier point intermédiaire (WP) dans le 
trajet actif. Contrôle de trajectoires: l'alarme de Changement de route 
donnée quand les indications de changement de route ne sont pas 
reconnues. Voir 5.4) 

Last WP Le vaisseau a atteint un dernier point intermédiaire (WP) dans le 
trajet actif. 

Low Speed La vitesse du vaisseau est en-dessous du seuil permis 
minimal.(Contrôle de trajectoire seulement) 

Lost Sensor! 
Position 1 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour la position 1. 

Lost Sensor! 
Position 2 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour la position 2. 

Lost Sensor! 
Heading 1 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour le cap 1. 
(Contrôle de trajectoire seulement) 

Lost Sensor! 
Heading 2 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour le cap 2. 
(Contrôle de trajectoire seulement) 

Lost Sensor! 
Water Speed 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour la vitesse de l'eau. 
(Contrôle de trajectoire seulement) 

Sensor Error! 
Pos.1 Wrong Datum 

Capteur pour la position 1 envoie une différente donnée que WGS84.

Sensor Error! 
Pos.2 Wrong Datum 

Capteur pour la position 2 envoie une différente donnée que WGS84.

Gyros difference 
limit exceeded 

Différence de cap entre les capteurs de cap 1 et 2 (“Heading 1” et 
“Heading 2”) est plus grand que le seuil permis. (Contrôle de 
trajectoire seulement) 

Pos sensors difference
limit exceeded 

La différence de position entre la Position de capteurs 1 et la Position 
de capteur 2 (“Position 1” et “Position 2”) est plus grande que le 
seuil permis.(Contrôle de trajectoire seulement) 

MONITOR TECDIS a perdu la communication sérielle avec le moniteur. 

AUTOPILOT TECDIS a perdu la communication avec le pilotage automatique. 
(Contrôle de trajectoire seulement) 

Danger OBJ Notre objet avec des marques de dangers dans la zone de sécurité. 

Chart license expired
Check license status 

Vérifiez le statut de licence Une ou plusieurs licences de carte ont 
expiré. Vérifiez le statut de licence (Voir 3.2) et contactez le 
fournisseur de la carte. 

Dynamic licensing 
update deadline 

Date limite de mise à jour. Faire allusion à “TECDIS 4.7.1: New 
Features Guide” (Licence dynamique seulement) 

Dynamic licensing 
out of credits 

Faire allusion à “TECDIS 4.7.1: New Features Guide” (Licence 
dynamique seulement) 

ALARM Autre situation d'alarme, vérifiez la liste d'alarme. 
ALARMS Affiché quand il y a 2 ou plus d’alarmes actives et que toutes les 

alarmes et alertes ont été reconnues. 
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5.5.4 Texte de message d’alertes 

Alarme Description 

new CAUTION Le vaisseau entre dans une nouvelle zone avec des conditions 
spéciales. En cliquant sur le texte “New Caution” dans la liste 
d'alarme, il sera indiqué en rouge sur la carte. 

Lost Sensor! 
COG/SOG 1 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour COG/SOG 1 

Lost Sensor! 
COG/SOG 2 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour COG/SOG 2 

Lost Sensor! 
Heading 1 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour le cap 1 

Lost Sensor! 
Heading 2 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour le cap 2 

Lost Sensor! 
Water Speed 

TECDIS ne reçoit plus de données de la Vitesse de l'eau du 
capteur 

Lost Sensor! 
Radar Arpa 1 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur  
Arpa Radar 1 

Lost Sensor! 
Radar Arpa 2 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur  
Arpa Radar 2 

Lost Sensor! 
Radar Cursor 1 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour le Curseur 1 
Radar 

Lost Sensor! 
Radar Cursor 2 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour le Curseur 2 
Radar 

Lost Sensor! 
AIS 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour l’AIS 

Lost Sensor! 
Depth 

TECDIS ne reçoit plus les données du capteur de profondeur 

Lost Sensor! 
Relative Wind 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour le Vent 
Relatif 

Lost Sensor! 
Route 

TECDIS ne reçoit plus de données du capteur pour le trajet 

Possible Danger Anti-collision; objet dangereux peuvent-être présent dans la zone 
de sécurité. 

Lost backup link 
to other TECDIS 

Communication perdue avec d'autre TECDIS (Erreur de transfert 
des trajets). 

Change Course 
early warning 

Premier avertissement du prochain changement de route 
(Contrôle de trajectoires seulement) 

Change Course 
LAST warning 

Dernier alerte du prochain changement de route 
(Contrôle de trajectoires seulement) 

Chart license expiring 
check license status 

Une ou plusieurs licences de carte expireront dans moins de 14 
jours. Vérifiez le statut de licence (Voir 3.2) et contactez le 
fournisseur de carte. 
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Alarme Description 

Dynamic licensing 
update deadline 

Faire allusion à “TECDIS 4.7.1: New Features Guide” (Licence 
dynamique seulement) 

Dynamic licensing 
credits low 

Faire allusion à “TECDIS 4.7.1: New Features Guide” (Licence 
dynamique seulement) 

Missing netw. connection 
(TECDIS Setup Export IP) 

La connexion de réseau physique à l'autre unité TECDIS n'est 
pas opérationnelle. Vérifiez la connexion. 

Target buffer use > 95% 
Reduce Ais range 

TECDIS reçoit trop de cibles AIS, réduire la portée de l'AIS 
dans le dossier de menu AIS (Voir 3.5). 

Target buffer full! 
Reduce Ais range 

TECDIS reçoit trop de cibles AIS, réduire le rayon d’action AIS 
dans le dossier de menu AIS (Voir 3.5). 

Ship CPA Danger de collision. (voir chapitre 3.5.6). Quand les alarmes du 
CPA sont désactivées, des alertes sont fournis à la place. 

WARNING Autres alertes, vérifiez la liste d'alarme 

5.5.5 Textes de message de prudence 

Message de prudence Description 

Refer to paper charts Les cartes non officielles sont présentes sur l'écran de la carte. 

Refer to paper charts or 
S52 presentation 

La carte n'est pas affiché dans la présentation S52.  

Ais range is limited Les cibles Ais à l'extérieur d'une gamme indiquée ne sont pas 
affichées (Voir 3.5). 

Sleeping Ais class B 
vessels are hidden 

La classe Ais de Sommeil B les cibles n'est pas affichée (Voir 3.5)

No alarm raised for lost 
close targets 

L'alarme pour les cibles Ais perdues a été désactivée (Voir 3.5). 

All time limited chart 
objects shown 

Les objets de la carte avec une heure limite sont affichés (Voir 
3.3.1). 

5.6 Bases anti-collision 

Chaque fois que la vitesse sur le fond (SOG) du vaisseau est au-dessus de 1.0 kn, le système 
contrôlera continuellement une zone de sécurité devant le vaisseau pour les objets dangereux 
de la carte. L'angle et la portée de la zone de sécurité sont spécifiés dans le dossier de menu 
“Sans Dangers” (Voir chapitre 3.8).  

La zone de menu verticale inclut un écran de carte anti-collision qui affiche cette zone de 
sécurité à tous moments. Cette zone d'écran de la carte est fixée au mode de cap en haut. 

Si des dangers sont découverts, les actions suivantes se produiront: 

 Une alarme anti-collision sera déclenchée. 
 La carte anti-collision accentuera les objets dangereux de la carte dans la zone de 

sécurité. 
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repère EP. Le point estimé est immédiatement lancé, en utilisant la position calculée comme 
point d'origine. 

Arrêt DR: Après avoir lancé la navigation à l’estime dans cette fenêtre, utilisez soit les 
boutons “Sélect. EP pour DR” ou “Auto DR”, ce bouton peut être utilisé pour désactiver le 
mode de navigation à l’estime et revenir utiliser les données de capteur de position pour 
placer le vaisseau. Notez que ce bouton sera non disponible si les deux capteurs de position 
sont perdus. 

Effacer: Ce bouton “Effac.” toutes les observations de la fenêtre LOP, en enlevant n'importe 
quelles observations choisies sur l'écran de la carte. 

Notez que quand le point estimé a été lancé dans la fenêtre LOP, toute 
contribution des capteurs de position primaires et secondaires est ignorée 

jusqu'à ce que la navigation à l’estime soit de nouveau désamorcée dans cette fenêtre! 

L'utilisation de la fenêtre LOP pour produire les points estimés et le point de position est 
enregistré en détail. Pour accéder à ces registres, utilisez le bouton “DR fix” dans le dossier de 
menu “Jrnl.” (Voir 3.7). 
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7.2.1 Inputs (Entrées) 

Notez: Toutes les entrées de position de tous les capteurs externes dans TECDIS 
doivent être au format WGS-84. 

Dans la première zone “Inputs (Entrées)”, vous pouvez configurer le type de message et la 
source des différentes entrées de capteur possibles. 

Dans la première colonne, “Select sensor (Sélectionner le capteur)” choisissez quel capteur 
vous désirez configurer. Le nom du capteur deviendra vert quand des phrases valides 
NMEA du type spécifié sont reçues sur le port indiqué. 

Dans la case à côté de la “Sentence (Phrase)” vous pouvez choisir le type de phrase NMEA à 
partir de laquelle cette entrée devra être lue sur le menu déroulant. Pour plus d'informations 
sur les différentes phrases NMEA, voir le tableau ci-dessous. 

Dans la troisième case, “Port” vous pouvez choisir le port de COM à partir duquel le type de 
données de capteur choisi devra être lu en utilisant les deux boutons flèches en bas de la 
colonne (à droite du menu déroulant pour la vitesse/port). Le champ de port COM 
deviendra rouge si le port de COM indiqué est déjà utilisé par le moniteur, le contrôle 
d'alarme ou RCU-018. Cela signifie que la sélection de port est non valide et qu'un autre 
port de COM doit être choisi pour le capteur ou l'équipement incompatible. 

Dans la quatrième case, “Sensor Description (Description de capteur)”, vous pouvez 
manuellement saisir un texte de description qui identifie l'instrument source du capteur de 
données. 

NB: Quand il y a une collision de port (quand on essaye d'utiliser le même port pour des 
fonctions multiples incompatibles), les ports affectés sont indiqués en rouge. 

Ports d'IP: TECDIS a 12 ports de COM et 
4 ports d'IP. Pour chaque port d'IP, 
l'adresse IP et le numéro de port doivent 

être saisis. Le bouton de “Test” établit une connexion au serveur IP avec l’adresse choisi/le 
numéro de port et la zone de “Receiced data (Données reçues)” et affichera n'importe quelles 
données reçues.  

Exemple: Pour Réceptionner les données de position du GPS, vous avez besoin de: 

1. Choisir “Position 1” ou “Position 2” à partir de la colonne “Select sensor (choisir un 
capteur)”. 

2. Choisir le port de COM auquel le GPS est raccordé dans le champ de “Port”. 
3. Choisir le type de phrase NMEA qui doit être utilisé. 
4. Facultativement (mais recommandé) donner une description identifiant le capteur 

comme un GPS dans le champ de “Sensor description (Description du Capteur)”. Si le 
signal de capteur est perdu pendant que TECDIS est en marche, une alarme sonnera. 
Le message d'alarme indiquera le type de capteur perdu et à quel port il est raccordé 
ainsi que la description du capteur que vous saisissez dans ce champ. De cette 
manière, vous pouvez vite identifier l'instrument défaillant (au lieu de faire allusion à 
la configuration dans le programme de réglages). Les entrées du capteur NMEA et 
leur statut peuvent aussi être affichés dans TECDIS. (Voir chapitre Saisies de données 
Nmea 3.2.1). 
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7.2.2 Speed (Vitesse) 

Dans ce champ choisissez la vitesse de donnée qui va être utilisée pour le port de COM du 
capteur actuellement choisi. La norme NMEA est de 4800 (faible vitesse). Soyez bien 
conscient que certains instruments exigent une différente sélection de vitesse de données. Il y 
a aussi une norme de grande vitesse NMEA (38400). Les unités d'AIS utilisent typiquement la 
grande vitesse pour transmettre autant de données que possible. (Choisissez AIS dans la 
colonne de “Select sensor (choisir un capteur)” et vérifier que le champ de “Speed (Vitesse)” 
indique grande vitesse). La vitesse est changée en la choisissant à partir du menu déroulant. 

7.2.3 Port use (l'utilisation le port) 

Dans cette zone vous pouvez choisir quelles phrases NMEA seront produites par TECDIS. 
Pour envoyer un type de phrase NMEA sur un port de COM, cochez la case là où la phrase du 
type de rang désiré et la colonne de port de COM s’entrecoupent. Vous pouvez trouver des 
descriptions des différents types de phrases NMEA dans le tableau ci-dessus. Concernant la 
phrase de trajet RTE; notez que TECDIS enverra jusqu'à 10 des points intermédiaires (WP) 
du trajet actuellement actif. 

En choisissant “Activate Conning IP server port 2001 (Activer le port de serveur IP 
commande de manœuvre 2001)” vous activez un serveur TCP/IP dans TECDIS pour le 
transfert de données vers le programme de commande de manœuvre TECDIS. Cette option 
devra seulement être choisie quand une unité de commande de manœuvre TECDIS connectée 
doit utiliser des données à partir de TECDIS. 

7.2.4 Port activity (Activité de Port) 

Dans cette zone vous pouvez voir quels ports reçoivent des données. Chaque fois que les 
données sont reçues sur un port de COM, l'indicateur correspondant de cette zone brillera de 
couleur verte. Les indicateurs sont fait pour les ports de COM 1-12, en ordre croissant, de 
gauche à droite. 

7.2.5 Received data on selected port (Données reçues) 

Dans cette zone vous pouvez voir les données reçues du port de COM indiquées en vert dans 
la zone “Input (d’entrées)”. Les données affichées dans la zone des “Received data (Données 
Reçues)” changeront proportionnellement en cliquant sur un des autres ports de COM dans la 
zone “Input (d’entrées)”. 

7.2.6 Autres connexions de port de COM 

Les unités disponibles dans cette zone exigent tous des ports de COM spécialisés (si utilisés). 
Si non utilisés, ces paramètres devraient être mis sur “0”. Si le port de COM indiqué est 
utilisé par un capteur, le champ de sélection deviendra rouge pour indiquer la situation 
de conflit. Cela signifie que la sélection de port est non valide et qu'un autre port de 
COM doit être choisi pour le capteur ou l'équipement incompatible. 

Monitor Ctrl: Choisissez le port de COM auquel le moniteur est raccordé dans ce champ. 
Cette connexion contrôlera la luminosité de l’arrière plan et les paramètres d'étalonnage, ainsi 
que l'alarme sonore dans l'unité d'écran (si utilisé). 
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RCU-018 ctrl: Choisissez le port de COM auquel le clavier Furuno RCU-018 et l'unité de 
contrôle de la boule de commande est raccordé (si utilisé). 

Alarm ctrl: Choisissez le port de COM qui devra être utilisé pour l'interface centrale d'alarme 
(si utilisé). 

FLIR ctrl: Choisissez le port de COM qui devra être utilisé pour l'interface Les énoncés 
prospectifs caméra infrarouge (Forward Looking InfraRed camera). 

7.2.7 Phrases NMEA Soutenues 

TECDIS soutient la communication avec l'équipement externe en utilisant les phrases NMEA 
suivantes, comme spécifié par la norme NMEA et IEC 61162-1 (Ed. 3.0): 

Phrase 
NMEA 

Description Envoyer/ 
Réception 

ABK (AIS) AIS reconnaissance d'émission binaire Réception 
ABM (AIS) Messages AIS binaires Adressés et de sécurité  Envoyer 
ACK (AIS) Alarme reconnue Envoyer 
ALR (AIS) Entrée l'état d'alarme  Réception 
APB Cap du Contrôleur de trajet(le Pilotage automatique) phrase “B”  Envoyer 
BBM (AIS) Message AIS d'émission binaires  Envoyer 
DBT Profondeur en-dessous du Transducteur  Réception 
DPT Profondeur Réception 
DTM Référence de zéro des cartes  Réception 
GGA Système Plaçant Global (GPS) des points  Réception 
GLL Position Géographique - Latitude/Longitude  Réception 
GNS GNSS Données des points  Réception 
HDT Cap Vrai  Réception 
MTW Température de l'eau Réception 
MWV Vitesse du vent et Angle  Réception 
OSD Données de notre Navire  Réception 
RMB Informations Minimales Recommandées de Navigation  Envoyer 
RMC Données GNSS Spécifiques Minimales Recommandées  Envoyer/Reçus 
ROT Taux de braquage  Réception 
RSA Angle de capteur du Gouvernail  Réception 
RSD Données du Système Radar Réception 
RTE Trajets Envoyer/Réception
THS Cap Vrai et Statut  Réception 
TTM Message de cibles de trajets (trackés)  Réception 
VDM (AIS) AIS Message de Liaison de données de VHF  Réception 
VDO (AIS) AIS Rapport de Liaison de données de notre vaisseau  Réception 
VBW Fond double/Vitesse de l'eau Réception 
VHW Vitesse de l'eau et Cap Réception 
VSD (AIS) AIS données statiques de voyage Envoyer 
VTG Vitesse de fond Réception 
VWR Vitesse du vent (Apparente) relative et Angle  Réception 
WPL Localisation du point intermédiaire (WP) Envoyer/Réception
ZDA Heure et date Réception 
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NOTEZ: TECDIS soutient aussi un certain nombre de protocoles de propriété 
pour les zones spécifiques d'application. Contactez votre fournisseur TECDIS 
pour des détails. 

Quand un capteur donné fournit plus qu'une phrase NMEA soutenue, la plus grande option 
des listes suivantes (si applicable) devra être utilisée: 

Position 
1. $??GNS GNSS fixe des données 
2. $??GGA GPS fixe des données 
3. $??GLL Position géographique lat/long 
4. $??RMC Données GNSS spécifiques minimales recommandées 
5. !AIVDO1 Position AIS de notre navire. Rapport de liaison de données VHF  

 UAIS de notre vaisseau 

Route et Vitesse 
1. $??VTG Route et vitesse sur le fond  
2. $??RMC Données GNSS spécifiques minimales recommandées 
3. $??OSD Données de notre navire 
4. !AIVDO Position AIS de notre navire. Rapport de liaison de données VHF  

 UAIS de notre vaisseau 

Cap 
1. $??THS Cap vrai et statut 
2. $??HDT Cap vrai 
3. $??OSD Données de notre navire 
4. $??VHW Vitesse de l'eau et Cap 
5. !AIVDO Position AIS de notre navire. Rapport de liaison de données VHF  

 UAIS de notre vaisseau 

Radar ARPA 
$??TTM Message de cible tracké 

Curseur du Radar 
$??RSD Données du Système Radar 

AIS 
!AI??? Liaison de données d’AIS UAIS VHF 

Profondeur 
1. $??DPT Profondeur 
2. $??DBT Profondeur en-dessous du transducteur 

                                                 

1 Position: !AIVDO peut être utilisé comme source de position secondaire chaque fois que la source primaire 
manque. 
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références. Si cette option n'est pas indiquée, TECDIS exécutera les réglages 
nécessaires.  

 “Arpa is conning referenced (Arpa pilotage référencé)”: Quand cette case est cochée, 
on suppose que les informations de cible du radar Arpa sont déjà ajustées à la position 
du navigateur. S'il n'est pas indiqué, TECDIS exécutera les réglages nécessaires.  

 “Monitor (Moniteur)”: Spécifiez ici la grandeur/taille diagonale du moniteur. 
 “Backward (gyro-180º) (Précédent (gyro-180º))”: Cocher cette case tourne la valeur 

du cap à partir de gyro 180 degrés. 
 Dans la zone d'“Alarm (Alarme)”, vous pouvez choisir si les alarmes sonores 

utiliseront les haut-parleurs de l’ordinateur pour sonner grâce à l’avertisseur du 
moniteur ou par l'Unité de Contrôle RCU-018 dans le traceur de route de carte. 

 “Allow Standby Mode (Permettre Mode veille)”: Quand cette option est activée, il sera 
possible de mettre TECDIS en “Standby Mode (Mode de veille)”. Dans ce mode, 
aucunes alarmes audibles ne seront produites. Le fait d'activer cette option permet 
aussi aux alarmes du CPA d'être désactivées dans TECDIS. 

NOTEZ: Une alerte imposante est affichée chaque fois que le “Standby Mode (Mode 
de veille)” est actif. (Voir 3.8.4, 3.5.6 et 5.5). 

 “Alarm if HDT1-HDT2> 2.5 º (Alarme si HDT1-HDT2> 2.5º)”: Quand cette case est 
cochée, une alarme apparaitra si le cap des deux capteurs “Heading 1” et “Heading 2” 
dévie de plus de 2.5 degrés. 

 Si deux méthodes de positionnement sont utilisées, le bouton “Erease Secondary past 
track (Eff. ancienne trajectoire secondaire)” vous permet d'enlever l’ancienne ligne de 
trajectoire du capteur de position secondaire. 

 “Name (NOM)” et “MMSI”: Le nom du vaisseau et du numéro MMSI doivent être 
spécifiés dans ces champs. 

7.3.1 Enregistrer et restituer les valeurs de défaut de configuration 

En cliquant sur le bouton “Save setup default values (Enregistrer les valeurs de défaut de 
configuration)”, tous les paramètres dans les “Nmea Data (données de Nmea)” et 
“Specification (Spécification)” sont enregistrés comme paramètres par défaut. Si les 
changements temporaires des paramètres sont faits plus tard, les valeurs par défaut peuvent 
être restituées en cliquant sur le bouton “Restore saved default values (Restituer les valeurs 
par défaut enregistrées)”. 

Pour l'utilisation future et afin d’être certain qu'aucuns malentendus ne se produisent 
concernant l'installation, nous recommandons que l'ingénieur de services enregistre le dossier 
de configuration par défaut sur une disquette ou d'autres média. Il peut alors conserver ce 
dossier dans son registre personnel d'installations TECDIS.  

Les dossiers suivants devraient être copiés: 

 C:\ProgramFiles\TECDIS\dta4.setup 
 C:\ProgramFiles\TECDIS\Telchart.ini 

NOTEZ: Quand une Clé de Service est présente lorsque la configuration de 
TECDIS est fermée, une copie de sauvegarde des dossiers spécifiée ci-dessus est 

automatiquement copiée sur la Clé de Service. 
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7.6.2 Default values new route (Valeurs de défaut du nouveau trajet) 

Les valeurs dans cette zone seront utilisées comme valeurs implicites pour les paramètres 
spécifiés lors de la planification d’un nouveau trajet. 

Speed kn La vitesse par défaut planifiée pour de nouvelles étapes en nœuds 

Lane x 0.01 NM La largeur par défaut planifiée du chenal pour de nouvelles étapes, 
exprimée comme centièmes d'un mile naval. (Par exemple, si la 
valeur spécifiée ici est de 10, la largeur du chenal implicite sera de 
0.1 NM.) 

Turn radius x 0.1 NM Le rayon de braquage par défaut planifié pour de nouvelles étapes, 
exprimé comme dixième d'un mile naval. (Par exemple, si la 
valeur spécifiée ici est de 5, le rayon de braquage implicite sera de 
0.5 NM.) 

7.6.3 Autres paramètres 

Anschütz AP 20205 
PLUS at COM 

Spécifiez le port de COM auquel le pilote automatique Raytheon 
Anschütz AP 2025 PLUS est raccordé. 

Min. allowed turn 
radius x 0.01 NM 

Ce paramètre spécifie le rayon de braquage minimal permis, 
exprimé comme centièmes d'un mile naval. Cette valeur devrait 
être déterminée pendant les essais en mer du vaisseau. 

Max. Allowed WOL 
distance x 0.01 NM 

Ce paramètre précise la valeur maximum permise pour la 
distance sélectionnée du point de manœuvre de la barre choisie 
par l’opérateur [WOL (WheelOver Line)], exprimée comme 
centièmes d'un mile naval. 

Max Remote Control 
ROT 

Ce paramètre spécifie la valeur maximum du taux de braquage 
permise (ROT) dans le panneau de contrôle de la télécommande 
du pilote automatique dans TECDIS, exprimé en degrés par 
minute. 

WP warning and alarm 
time 

Ce paramètre contrôle combien de temps est nécessaire avant que 
des alertes de point intermédiaire (WP) et des alarmes 
apparaissent. 

Alarm difference 
primary and secondary 
heading 

Ce paramètre contrôle le nombre de degrés qui peuvent différer 
pour les valeurs de capteur de cap primaires et secondaires avant 
qu'une alarme n'apparaisse. Si les deux capteurs de cap diffèrent 
plus que cette valeur, une alarme apparait dans TECDIS. 

Alarm limit difference 
primary and secondary 
position x 0.01 NM 

Ce paramètre contrôle la distance permise entre les deux capteurs 
de position avant qu'une alarme ne soit produite, exprimée en 
centièmes d'un mile naval. Si la distance entre les positions 
annoncée par les deux capteurs de position est plus grande que 
cette valeur, une alarme est produite/générée dans TECDIS. 
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Chapitre 8:  Autres 

8.1 Error Messages (Messages d'erreur) 

La plupart des fonctions TECDIS incluent la détection d'erreurs automatiques. Si possible, les 
mesures correctives seront prises sans exiger l'intervention d'un opérateur. En cas d’erreurs 
critiques, l'opérateur est notifié. Le système d'exploitation de Windows et les routines de 
soutien peuvent dans certains cas afficher des messages d'erreur non énumérés en plus des 
situations d'erreur possibles énumérées ici. Les mesures correctives (si possible) sont lancées 
en démarrant ECDIS. En cas d’échec du système n'importe quels messages d'erreur devraient 
donc être notés. Si ECDIS ne répond pas ou à l'air de mal fonctionner, essayez de le 
redémarrer. Si la situation d’erreur n’est pas réglée, contactez l'opérateur de soutien. 

Erreur devraient  

10=Init required too much space Mémoire pleine ou erreur. Essayez de redémarrer 
ECDIS. 

11=Bad init parameters Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

12=Data files not found Le vieux fichier de données a été effacé ou détruit. Le 
nouveau fichier de données (vide) est automatiquement 
crée 

13=Open db can not determine type of 
file 

Erreur d'installation, Utilisation de données incorrects. 

14=Data files appear to be corrupted Essayer de redémarrer ECDIS pour crée le nouveau 
fichier de données. 

16=Could not create index file Erreur de disque dur ou mémoire pleine, essayez 
d'effacer de vieilles données. 

17=Could not create data file Erreur de disque dur ou mémoire pleine, essayez 
d'effacer de vieilles données. 

18=Tried to create existing index file Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

19=Tried to create existing data file  Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

24=Could not close file Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

46=File number already in use Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

47=c-tree has not been initialized Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

  

101=C-Map system files not installed Installation incorrecte ou incomplète. 

102=No C-Map charts installed! Installation incorrecte ou incomplète. 
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Erreur devraient  

103=No chart database set as default! Installation incorrecte ou incomplète. 

104=g_manager->Init() failed Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

105=g_map->Init() failed Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

106=g_mini->Init() failed Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

107=Update successfully completed Confirmation de mise à jour. 

108=g_map->SetZoom() failed Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

109=g_map->SetScale() failed Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

110=g_mini->SetScale() failed Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

111=g_map->SetRotation() failed Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

112=g_mini->SetRotation() failed Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

113=g_map->AddBase() failed Erreur de système, ne devrait pas normalement se 
produire. 

  

177=Not TECDIS dongle Licence dongle trouvée, mais non approuvée. 

188=Error in periodic ID check Aucune licence dongle trouvée ou approuvée. 

189=File read failed Erreur de la licence dongle. 

190=Read of file length failed Erreur de la licence dongle. 

191=File number out of bounds Erreur de la licence dongle. 

192=CMap init error Licence dongle approuvée pas la C-MAP. 

193=Init has not been called Erreur de communication avec la licence dongle. 

194=Error parsing system ID Erreur de communication avec la licence dongle. 

195=CMap registry error Erreur de communication avec la licence dongle. 

196=Dongle is not Telko dongle La licence dongle n’est pas approuvée. 

197=No eToken dongle present Aucune licence dongle trouvée. 

198=CMap init error Erreur de la licence dongle. 

199=Init has not been called Erreur de communication avec la licence dongle. 

200=Unknown error Avec les erreurs liées à la licence dongle, essayez 
d'enlever puis de réinsérer la licence dongle, ou essayez 
de la connecter à un autre port USB. Essayez alors de 
redémarrer ECDIS. 
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8.2 8.2. Révision/Changement de l’historique 

Révision 1.0 (18.02.2005) 
 Première édition 

Révision 1.1 (23.02.2005) 
 La plupart des illustrations actualisées 
 Chapitre 3.5: Nouvelle fonction - Menu du Navire (“vers le Deuxième TECDIS”) 
 Chapitre 3.7.4: Texte révisé pour “Inclure vérification Mondiale”. 
 Chapitre 4.0: Texte révisé 
 Chapitre 5.2: Nouvelle fonction - “Agrandi le trajet”  
 Chapitre 5.3.1: Nouvelle fonction -Transfert de trajet primaire et secondaire vers le 

deuxième TECDIS. 
 Chapitre 7.3: Texte révisé, nouvelle fonction - “Export de données IP” 
 Chapitre 7.3.1: Texte révisé 
 Chapitre 7.5.2: Texte révisé 

Révision 1.2 (24.02.2005) 
 Page de couverture avant et arrière ajoutée 

Révision 1.3 (09.04.2005) 
 Illustrations actualisées 
 Chapitre 3.2.7: Adjonction de Texte C-MAP des “mises à jour de la carte”: refus 

manuel 
 Chapitre 3.3.2: Description de nouveau paramètre: dangers sûrs 
 Chapitre 3.4: Nouvelle case à cocher: montrer le symbole du bateau avec des cercles 

doubles. Définir les paramètres de trajectoires d'AIS. 
 Chapitre 3.7.4: Nouvelle alarme: zone 'restreinte'. 
 Chapitre 4.5: Texte et illustration du symbole du bateau avec et sans cercles. 
 Chapitre 4.7.3: Nouveau paragraphe: dangers sûrs (illustrés).  
 Chapitre 4.8.3: Nouvelle fonction pour les zones: le remplissage est maintenant 

optionnel. 
 Chapitre 5.2.1: Texte ajouté: quand dernier WP est à moins de 0.1 Nm du premier 

WP, le trajet sera navigué en boucle (répété). 
 Chapitre 5.5: Dans le dialogue de trajectoires, la case à cocher pour “la largeur” de 

trajectoire a été enlevée. 
 Chapitre 6.5: Symboles d'AIS Actualisés. 

Révision 1.4 (24.05.2005) 
 Illustrations actualisées 
 Chapitre 3.2.1: Commandes de clavier changés  
 Chapitre 3.2: Nouveau paramètre pour le tirant d'eau du navire et pour le volume de 

l'alarme. Le numéro de version de TECDIS a été déplacé dans le dossier de menu de 
carte (“?” info carte) 

 Chapitre 3.3: Nouveaux paramètres de carte 
 Chapitre 3.5: Texte révisé de sauvegarde et de copie vers le deuxième TECDIS 
 Chapitre 3.6: Vue de l’écran de capture a été enlevée; nouveaux journal/sessions: midi 

et 12h. Utilisation ENC  
 Chapitre 3.7.3: Texte révisé du CPA 
 Chapitre 3.7.4: Nouvelle alarme optionnelle: danger possible 
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 Chapitre 3.8.1: NB ajouté: rappelez-vous d'évaluer des couleurs pour la présentation 
de nuit et nocturne 

 Chapitre 4.2: Nouvelles alertes de texte concernant le type de carte 
 Chapitre 4.7: le texte des hasards sûrs a été révisé 
 Chapitre 5.2: Quand un trajet est dessiné ou édité, tous les autres trajets existants sont 

affichés en gris en arrière-plan. 
 Chapitre 5.3: Le point critique peut maintenant aussi être saisi sur une étape. (texte 

révisé) 
 Chapitre 5.4: Le nouveau chapitre “Alertes et Alarmes” 
 Chapitre 5.5: La vitesse minimale d'alarme a été enlevée 
 Chapitre 6.1: Infofichier pour nos propres objets a été enlevé 
 Chapitre 7.2: DBS de la phrase Nmea ont été enlevées 
 Chapitre 7.3: Taille et capteurs, nouvelle fonction: arpa trompe référé 

NB: Les chapitres précédents 5.4 - 5.6 sont devenus 5.5 - 5.7.  

Révision 1.5 (05.01.2006) 
 Chapitre 3.2: La nouvelle fonction dans le menu de configuration des utilités de la 

carte, illustration actualisée 
 Chapitre 3.2.8: Nouvelle fonction: licences de carte 
 Chapitre 3.6: Texte actualisé. STD arrête la lecture. 
 Chapitre 3.7: Nouveau choix dans le menu de sécurité: Aucune alarme CPA perdue 
 Chapitre 4.6: Texte actualisé. Quand AUTO est appuyé, l'échelle n'est pas changée.  
 Chapitre 5.2.1: Texte actualisé. Dessin de trajet amélioré quand le rayon de braquage 

est non valide. 
 Chapitre 5.2.2: Texte actualisé. Réviser un trajet actif. 
 Chapitre 5.3: Texte actualisé. Choisir avec le point intermédiaire (WP) pour viser, 

quand la position du navire est de plus que 2x la largeur du couloir du trajet choisi.  
 Chapitre 5.5: Texte actualisé. Centres de la carte sur les alertes d'anti-collision 

indiquées.  
 Chapitre 6.2: Texte actualisé et illustration. Visualisation de pilotage avec le vent réel 

ainsi que relatif et les différents types de vitesse du vent.  
 Chapitre 7.3: Texte actualisé et illustration. Nouveaux choix: “En arrière (gyro-180º)” 

et “augmenter l'alarme si HDT1-HDT2> 2.5º”. 
 NB: les chapitres précédents 3.2.8 - 3.2.11 sont devenus 3.2.9 - 3.2.12. 

Révision 1.6 (04.08.2006) 
 Chapitre 2.3.2: Nouvelle fonction: le curseur se transforme en flèche dans les coins 

(cas 67, 19.94.06) 
 Chapitre 3.2: Nouvelle fonction: Sélection de fuseau horaire (cas 98, 22.05.06) 
 Chapitre 3.7: Texte actualisé et illustrations: Nouvelle fonction - supprime l'alarme 

CPA (cas 53, le 30.03.06) 
 Chapitre 4.1: Nouvelle fonction: Le curseur devient une flèche sur les bords (cas 67, 

19.94.06) 
 Chapitre 5.2.1: Texte actualisé: Les premiers secteurs sont affichés par la position du 

curseur 
 Chapitre 5.2.8: Texte actualisé et illustrations. Nouveau: ROT 
 Chapitre 6.1.1: Texte actualisé et illustrations. Nouvelle fonction: Clavier de l'écran 

(cas 22, 07.03.06) 
 Chapitre 7.2.1: Texte actualisé. Alerte de collision au port (cas 69, 19.04.06) 
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 Chapitre 7.3: Texte actualisé et illustrations. Nouvelle fonction: Mode de shiphandle 
(cas 53, 30.03.06) 

Révision 1.7 (22.10.2006) 
 Chapitre 2.3.2 ajouté, Opération d'unité de Contrôle RCU-018 
 Chapitre 5.2.8: Illustration actualisée et description de colonne de ROT  
 Chapitre 7: Actualisé pour correspondre au manuel d'installation rev. 1.5. 
 Nouveau chapitre ajouté 5.4: Contrôle de routes suivies. 
 Les chapitres suite au Chapitre 5.4 renuméroté. 
 Chapitre 2.4: Illustration actualisée 
 Chapitre 2.4.2: Ajout de la description du bouton du transparent radar  
 Chapitre 4.9 ajouté. Transparent Radar 
 Chapitre 3.1.2: Illustrations actualisées 
 Chapitres 3.2.13 ajoutés Configuration du transparent Radar et 3.2.14 réglages des 

boutons F1 F2 

Révision 1.8 (10.05.2007) 
 Chapitre 5.5.2:Actualisation de l’alarme et listes d’alerte  

Révision 1.9 (15.11.2007) 
 Chapitre 5.5.2: Description de la 'Nouvelle alarme WP’ développée pour décrire la 

fonction de Contrôle de routes suivies. 
 Chapitre 5.4: Développé avec la description de fonctionnalité, aperçu du contrôle des 

fonctions et de l'activité de dérogation et de l'ordre d'alarme/indication WP pour le 
Contrôle de trajectoires. 

Révision 2.0 (23.01.2009) 
 Guide actualisé pour refléter les changements et nouveaux éléments de la version 

TECDIS  
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